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Saugumo informacija

Prie$ naudojant atidZiai perskaitykite Sig instrukcijg ir iSsaugokite jg ateiciai.
Naudojimo apribojimai

- Sis gaminys skirtas tik valyti grindis namy aplinkoje. Nenaudokite jo lauke, ten kur néra grindy dangos arba
komercinéje ar pramoninégje aplinkoje.

- Sig jrangg gali naudoti 8 mety vaikai ar vyresni bei asmenys su ribotais fiziniais, jutiminiais ar protiniais gabumais bei
neturintys patirties ar Ziniy, jei jie prizirimi ar yra supazindinti kaip saugiai naudoti jranga ir supranta galimus pavojus.
Vaikams draudziama Zaisti Siuo prietaisu. Prietaiso valymo ir techninio aptarnavimo darbus draudZiama atlikti
neprizidrimiems vaikams.

- Jei gavote paZeistg elektros laido rinkinj, jj privalo pakeisti gamintojas ar atstovaujantis agentas specialiu laido rinkiniu.

- Siame prietaise yra baterija, kurig gali pakeisti tik patyre asmenys.

- Uztikrinkite, kad veikiant siurbliui vaikai ir namy augintiniai bty saugiu atstumu nuo jo.

- Nenaudokite roboto-siurblio auk$¢iau grindy pavirSiaus esancioje vietoje, neturin¢ioje apsauginio bortelio.

- Nelaikykite apversto roboto-siurblio. Nekelkite roboto-siurblio uz TLS lazerinio jutiklio dangtelio, dangtelio ar
bamperio, norédami jj perkelti.

- Nemontuokite, nekraukite ir nenaudokite Sio gaminio lauke, vonios kambaryje ar prie baseino.

- Prietaisui uzbégus ant maitinimo laido, gali kilti pavojus.

- Nuo grindy pa$alinkite visus duZtancius ir mazus daiktus, kad robotas—siurblys neatsitrenkty ir jy nesugadinty.

- Nedekite vaiky, naminiy gyvineéliy ar bet kokiy daikty ant roboto-siurblio, nepaisant to, ar jis stovi, ar juda.

- Plaukus, pirStus ir kitas ktno dalis laikykite atokiau nuo roboto-siurblio jsiurbimo angy.

- Nenaudokite roboto-siurblio degioms medZiagoms valyti.

- Nesiurbkite kiety ar astriy daikty.

- Prie§ valant ar atliekant technine prietaiso priezilirg, jungtukas turi biti iStrauktas i$ elektros lizdo.

- Nevalykite roboto-siurblio ar universalios stotelés drégna Sluoste ir neplaukite jokiu skysciu. ISvale plaunamas dalis,
prie§ montuodami ir naudodami jas visiSkai iSdziovinkite.

- Transportuodami robota-siurblj jsitikinkite, kad jis yra iSjungtas ir, jei jmanoma, laikomas originalioje pakuotéje.
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- §j gaminj naudokite laikydamiesi naudojimo instrukcijoje pateikiamy nurodymy. Naudotojai yra atsakingi uz bet kokius
nuostolius ar Zalg, atsiradusius dél netinkamo Sio gaminio naudojimo.

- Papildomai apsaugai prietaisas turi bati maitinamas per likutinés srovés jtaisg (RCD), kurio vardiné likutiné veikimo
srové nevirsija 30 mA. Elektros grandinéje patartina jrengti liekamosios srovés jtaisg (RCD), kurio vardiné liekamoji
darbiné srové nevirsija 30 mA. Pasikonsultuokite su savo montuotoju.

- Sis prietaisas laikomas tinkamu naudoti tropinio klimato Salyse. Jis gali bati naudojamas ir kitose Salyse.

- Nenaudokite roboto siurblio, kai aplinkos temperatira auk$tesné nei 40 °C arba Zemesné nei 0 °C, arba ant grindy, ant
kuriy yra skysc€iy ar lipniy medziagy.

Baterijos ir jkrovimas
JSPEJIMAS:

- Nenaudokite jokios treciosios Salies baterijy, el. laido rinkinio ar universalios stotelés. Robotas gali bati naudojamas tik
su D102-JZEU modelio universalia stotele.

- Naudotojams nereikia atlikti jokiy veiksmuy, jei universali stotelé perkeliama i$ 50 Hz j 60 Hz tinklg. Gaminys prisitaiko
tiek 50 Hz, tiek 60 Hz tinkle.

- Nebandykite patys ardyti, taisyti ar modifikuoti baterijos ar universalios stotelés.

- Nestatykite universalios stotelés Salia Silumos $altinio.

- Nesluostykite ir nevalykite universalios stotelés jkrovimo kontakty drégna sluoste ar Slapiomis rankomis.

- Neveikite prietaiso ar baterijos pertekliniu kars¢iu.

- Jvertinkite rizika, kad baterijomis maitinamo prietaiso ar pacios baterijos gnybtai metaliniais objektais neblty sujungti
trumpaja grandine.

- Jei robotas-siurblys ilgai nebus naudojamas, pilnai jkraukite, iSjunkite ir laikykite vésioje bei sausoje vietoje.

- Vengdami gilaus baterijos iSkrovimo, robota-siurblj jkraukite bent kartg per 3 ménesius.



- I8imdami nepazeiskite baterijos ir taip iSvenkite trumpo sujungimo bei skysciy nuotékio. Jei baterija nesandari,
nepalieskite skyscio oda ar rlibais. Nedelsiant skystj iSvalykite drégna $luoste. Tada i$siyskite baterijg j atitinkama
perdirbimo centrg arba autorizuotg garantinj servisg, kad jie jg tinkamai utilizuoty.

- Li€io jony baterijoje yra aplinkai pavojingy medziagy. Prie$ iSmesdami robota-siurblj, pirmiausia iSimkite baterijg, tada
iSmeskite arba perdirbkite pagal vietinius Salies ar regiono, kuriame jis naudojamas, jstatymus ir reglamentus.

- I8imant baterijg i§ gaminio, geriau baterijg iSeikvoti ir jsitikinti, kad gaminys yra atjungtas nuo elektros tiekimo.

1. I8sukite varztg apacioje ir nuimkite dangtel.
2. Atjunkite baterijos jungtj ir iSimkite baterija. Siekiant iSvengti suZeidimy, nepazeiskite baterijos korpuso.
3. Pristatykite baterijg j profesionalig perdirbimo organizacija.

— Baterija privalo bati iS§imta prie$ iSmetant prietaisa.

- ISimant baterijg, prietaisas turi bati atjungtas nuo elektros tinklo.

— Baterijg utilizuokite saugiai.

Lazerio saugumo informacija

Lazerinis jutiklis Siame gaminyje atitinka IEC 60825-1: 2014 standartg 1 klasés lazeriy gaminiams. Naudojimo metu
venkite tiesioginio kontakto su akimis.

ES atitikties deklaracija

Xiaomi Communications Co., Ltd.” patvirtina, kad radijo jrangos tipas D102GL suderintas su 2014/53/ES direktyva. Visa ES atitikties deklaracijos tekstg galima rasti internete adresu: http://
www.mi.com/en/service/support/declaration.html
I1$samig elektroning naudojimo instrukcijg rasite adresu www.mi.com/global/support/user-guide
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Gaminio apzvalga

Robotas-siurblys

Pastaba: Sioje naudojimo instrukcijoje
esantys prietaiso, jo priedy ir naudotojo
sgsajos paveiksléliai yra rekomendacinio
pobtdzio. Tikrosios prietaiso funkcijos gali
skirtis dél prietaiso pagerinimy.y.

Robotas-siurblys

Priedai

18 anksto sumontuoti priedai

Sepetys

Kiti priedai

Soninis
Sepetys

El. laido
rinkinys

(@EmEaE ) 1
]
EEDD ===
Sepetio dangtelis Dulkiy talpa Filtras (i anksto
sumontuota dulkiy
skyriuje)

Vienkartinis Sluostes Sluostés padas *2 Plovimo lentos Universali stotelé (su i$ anksto
maiselis (i§ laikiklis x2 (i$ anksto uzdéta pagrindo sumontuotu vienkartiniu
anksto jstatytas ant Sluostés iSplétimo maiseliu, $varaus vandens indu,
universalioje laikiklio) priedas nesvaraus vandens indu ir

stoteléje) plovimo lenta)

d) 3 sekundes palaikykite nuspaude ir jjungsite arba ijungsite.
Kol siurblys jjungtas, paspauskite ir pradétuméte arba pristabdysite valyma

O Paspauskite siurbliui veikiant ir pristabdysite

Paspauskite, kai robotas dulkiy siurblys pristabdytas, ir sugrj$ j universalia stotele bei
isikraus Paspauskite grjztant j universalia stotele ir sustabdysite grjzima

3 sekundes palaikykite nuspaude rezimo perjungimo mygtukg ir jjungsite arba i§jungsite
uzrakta nuo vaiky.

Indikatorius

Baltas: Valymas / valymas baigtas / pilnai jkrauta

Mirksi baltai: Grjzta jkrauti / padéties nustatymas / programinés jrangos atnaujinimas
Pulsuoja balta spalva: Jkraunama

Oranziné: Atjungta nuo ,Wi-Fi"

Mirksi oranzine spalva: Klaida / laukiama rysio / prisijungimas prie ,Wi-Fi"



Robotas-siurblys

Atbrailos jutiklis

Ultragarsinis
{— Ritininis ratas

TS jutiklis ©
o LDS lazerinio jutiklio Sonini [
dangtelis ,oonims = S
ssepetttells R |\ e e —— Sepetio dangtelis
o LDS lazerinis jutiklis epetys %ﬂ }0\

. Bamperis Pagrindinis -

ratas

Pagrindinis ratas

Linijinis lazerinis jutiklis . R
Sluostés pado

- laikiklio

tvirtinimo skylé

o Atkdrimo mygtukas

. 3 sekundes palaikykite
nuspaude norédami
atstatyti gamyklinius
nustatymus.

. 10 sekundziy palaikykite
nuspaude ir priverstinai
isjungsite.

Dulkiy talpos
spaustukas

Automatinio
iStustinimo
anga

Filtras

> ,Wi-Fi” indikatorius

. SyiFe_.,:“,;ia; Prisijunges prie — 1T |l Filtro sagtis
JWi-Fi

« Mirksi: Laukiama
Wi-Fi" prisijungimo /
Prisijungiama prie ,Wi-Fi
- Nesviecia: ,Wi-Fi

neprijungtas Dulkiy talpa

Automatinio |krovimo
iStustinimo kontaktai
anga

Sepedio dangtelio spaustukas

Universali stotelé

- Dangtis

Svaraus vandens
indas
Rankena

Nesvaraus =

izt [E5S

Plovimo lenta o—%[ %E

Vandens talpos sagtis

Rutuliné pladeé

Nesvaraus vandens indas

Vandens talpos
sagtis

o Vandens vamzdis

Svaraus vandens indas
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Kaip surinkti

Universali stotelé

Vs

—
|

Dulkiy talpykla :i |
Dulkiy talpyklos
dangtis

Dulkiy talpyklos — -
atidarymas @ -

Automatinio
iStustinimo anga

Vaizdas i$ priekio

Vienkartinis maiselis

Dulkiy maiselio -
rankena e >
\

2 zona

Indikatorius
Baltas: Universali stotelé
veikia tinkamai

Mirksi oranzine spalva:
Universalios stotelés
klaida

Maitinimo

Signalo padavimo

Jkrovimo kontaktai

Sluostés rinkinys

Sluostés pado -
tvirtinimo vieta

Pastaba: ISvezant i§ gamyklos j universalig stotele i$

anksto jdedamas vienkartinis maiselis.
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Vaizdas i$ galo

Sluostés laikiklis

Sluoste

Nuimkite apsauginius apvalkalus
Prie$ naudodami robota-siurblj nuimkite

apsaugines juosteles 1ir 2 nuo abiejy pusiy
bei apsaugines pléveles 3, 4 ir 5.

Sumontuokite Soninj Sepet; ir Sluostés rinkinj

Sumontuokite Soninj Sepetj ir Sluotos

mazgg, kaip parodyta paveikslélyje. ISgirdus =

spragteléjima - rankena jstatyta tinkamai._ :
Soninis Sepetys ™ ¢

Universalios stotelés pastatymas

- Pastatykite universalia stotele prie
sienos ant lygaus ir kieto pavirSiaus,
pavyzdziui, mediniy ar plytelémis iskloty
grindy.

- |sitikinkite, kad yra daugiau kaip 0,82 m
aukscio, daugiau kaip 1,93 miilgio ir
daugiau kaip 0,44 m plocio tuscios
vietos. Jsitikinkite, kad universali stotelé
yra stipraus ,Wi-Fi" signalo zonoje, netoli
elektros lizdo.




Naudojimas

Plovimo lentos pagrindo i$plétimo priedo montavimas

- Prie universalios stotelés pavaizduota kryptimi
pritvirtinkite plautuvés pagrindo i$plétimo prieda.

- Uztikrinkite, kad plautuvés pagrindo i$plétimo priedas
baty vienoje plok§tumoje su universalios stotelés
dugnu, o dugno pavirsius baty lygus.

Prijungimas prie elektros tinklo

Pastatykite universalig stotelg tinkamoje vietoje,
prijunkite prie jos laidy rinkinj bei jjunkite laidy rinkinj j
elektros lizda.

Pastaba: Tvirtai jkiskite laido rinkinio jungtj j universalios
stotelés maitinimo prievada, kol indikatorius pradés
Sviesti baltai.

Roboto-siurblio padéjimas

- Prie§ naudodami tris sekundes palaikykite
nuspaude () mygtuka ant roboto-siurblio ir jis
isijungs.

- Jjunge siurblj-robota, jdékite jj j universalig stotele
ir jsitikinkite, kad robotas-siurblys ir stoties
jkrovimo kontaktai visiskai sutampa.

- Robotas-siurblys sékmingai prisijungia prie
universalios stotelés, kai iSgirstate balso raginima
pradéti jkrovima.

Pastabos:

- Prie$ pirma kartg naudojant robota-siurblj rekomenduojama jj pilnai jkrauti.

- Jei roboto-siurblio negalima jjungti dél iSsikrovusios baterijos, rankomis padékite robota—
siurblj j universalig stotele ir leiskite jam jsikrauti.

- Kai siurblys-$luosté yra jkrovimo stoteléje, jis automatiskai jsijungia ir jo negalima isjungti.

Vandens jpylimas j $varaus vandens indg

(o)
N

Vandens indo talpa iki
maksimalaus vandens
ygio zymos: 41

Pastabos:

- Jpildami vandens nevir§ykite maksimalaus lygio Zymos (MAKS.).

- Nepilkite j vandens indg kar$to vandens, nes dél to talpykla gali deformuotis.

- Siekiant nesugadinti roboto-siurblio, nepilkite jokiy kity medziagy, pavyzdziui, plovikliy,
i§skyrus Svary vandenj.

Prisijungimas naudojant ,Mi Home" / ,Xiaomi Home" programéle

Sis gaminys veikia su ,Mi Home"/ ,Xiaomi Home" programéle*. Naudokite ,Mi Home" / , Xiaomi
Home" programéle jasy jrenginiui valdyti ir sgveikauti su kitais iSmaniaisiais namy prietaisais.

Nuskaitykite ,QR" kodg ir atsisiysite bei jdiegsite programéle. Jei
programélé jau jdiegta, busite nukreiptij prisijungimo puslapj.

Arba parsiyskite ir jdiekite programéle ieSkodami ,Mi Home" /

Xiaomi Home" eli éje.

P programéliy parduotuvéje
Atverkite ,Mi Home" / ,Xiaomi Home" programélg, vir§utiniame
deginiajame kampe palieskite ,@" ir pridékite prietaisa
vadovaudamiesi instrukcijomis.

* Europoje programélé vadinama ,Xiaomi Home" (i§skyrus Rusijg). C629E33F
Jasy prietaise rodomas programélés pavadinimas turéty bati

laikomas numatytuoju.

Pastabos:

- Robotas-siurblys veikia su ,Mi Home" / ,Xiaomi Home" programéle ir palaiko ,Android” 9.0
bei ,i0S"12.0 arba naujesne versija.

- Palaikomi tik 2,4 GHz ,Wi-Fi" tinklai.

- Programélés versija gali bati atnaujinta. Vadovaukités naudojamos programeélés versijos
instrukcijomis.
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LWi-Fi" nustatymas i$ naujo

Jei roboto-siurblio negalima prijungti prie tinklo, nes i$ naujo nustatytas marsrutizatorius,
pamirstas slaptazodis arba dél kity priezasciy, atlikite toliau nurodytus veiksmus:

1. Atidarykite roboto-siurblio dangtelj ir pamatysite ,Wi-Fi” indikatoriy.

2. Vienu metu 7 sekundes laikykite nuspaude () ir (> mygtukus tol, kol igirsite raginima balsu:
,Laukiama tinklo konfiglracijos”.

3. Kai ,Wi-Fi" indikatorius mirksi, tai reikia, kad ,Wi-Fi" ry8ys i§ naujo nustatytas sékmingai.

Jjungimas / iS§jungimas
- Palaikykite nuspaude mygtuka (Dtris sekundes ir uzsidegs roboto-siurblio indikatorius. Tai

reiskia, kad robotas-siurblys pereina j budéjimo rezima.
- Kai robotas-siurblys pristabdomas ir néra jkraunamas, 3 sekundes palaikykite nuspaude

mygtuka (1) ir jj i§jungsite.
Pastaba: Kai robotas-siurblys jkraunamas, jis automatiskai jsijungia ir jo negalima isjungti.

Greitas zemélapio klrimas

- Pirma kartg sukonfigirave tinkla, vadovaukités programéléje pateiktomis instrukcijomis ir
greitai sukursite Zzemélapj, o robotas-siurblys pradés kurti Zzemélapj nevalydamas.

- Zemélapio sudarymo procesas bus baigtas, kai robotas-siurblys grg j universalig stotele, o
zemélapis bus i$saugotas automatigkai.

Pastabos:

- sitikinkite, kad robotas-siurblys yra pilnai jkrautas ir paleidziamas i§ universalios stotelés.

- Prie§ pradédami kurti Zemélapj, pasalinkite ant grindy esancius daiktus, atidarykite patalpy
duris ir uzblokuokite vietas, j kurias robotas-siurblys negali patekti.

- Zemélapio sudarymo metu nesekite, nejudinkite ir nepertraukinékite roboto-siurblio ir
nejudinkite universalios stotelés.

- Sudare zemélapj, nustatykite virtualias sienas arba ribotas zonas tose vietose, j kurias robotas—
siurblys negali jvaziuoti, pvz., tose vietose, kuriose jis gali uzstrigti arba bati suspaustas.

- Nustatykite virtualias sienas arba draudziamas zonas vietose su ilgo plauko kilimais ar ties
kilimais su kutais, kad $ie nejsipainioty j robota-siurblj.

- Pries plaudami grindis nustatykite virtualias sienas arba draudziamas zonas ir taip i$skirkite
vietas padengtas kilimais bei iSvenkite kilimy suslapinimo.

Pristabdymas

Robotui-siurbliui veikiant paspauskite bet kurj mygtuka ir jj pristabdysite.

Pastaba: Nekelkite ir nejudinkite roboto-siurblio, kol jis yra pristabdytas. Priesingu atveju gali
atsirasti padéties nustatymo klaidy, dél kuriy robotas-siurblys negalés grjzti j universalig stotele
arba gali bati prarastas zemélapis.

Miego rezimas

Robotas-siurblys automatiskai pereis j miego rezima, kai jo veikimas bus sustabdytas 10
minuciy, o jo indikatorius i$sijungs. Norédami jj pazadinti, paspauskite bet kurj roboto-siurblio
mygtuka.

Pastaba: Robotas-siurblys automatiskai i$sijungs miego rezime isbuves 12 valandy.

Valymo atnaujinimas

Jei valymo uzduoties metu i$sikraus roboto-siurblio baterija, jis automatiskai grj$ j universalia
stotelg jsikrauti. Kai robotas-siurblys bus pilnai jkrautas, jis automatigkai grj$ testi valymo
uzduoties ten, kur jg nutrauké.

UZrakto nuo vaiky nustatymai

Norédami jjungti arba i§jungti uzrakta nuo vaiky, tris sekundes palaikykite nuspaude
mygtuka ().

Pastaba: Kai jjungta uzrakto nuo vaiky funkcija, roboto-siurblio mygtukai neveikia. Tuo metu
robota-siurblj galite valdyti naudodami programéle.

Dulkiy istustinimas

Robotas-siurblys baiges siurbti ir valyti grindis automatiskai grjzta j universalig stotele
jsikrauti, o prie$ dulkiy siurbimo ir (ar) grindy $lavimo uzduotj universali stotelé automatiskai
istustina dulkiy talpa.

Pastabos:

- Kai valymo uzduoties metu robotas-siurblys grjzta j stotele iSplauti §luoste, stotelé
neistustins automatinés dulkiy talpos.

- Jei programéléje isjungta automatinio dulkiy istustinimo funkcija, universali stotelé
automatiskai neistustins dulkiy talpos.

- Jei programéléje pakeisite automatinio iStustinimo daznuma, universali stotelé iStustins
dulkes nustatytu daznumu.



Dulkiy siurbimas ir grindy valymas

Valymo pradzia

- Prie$ pradédami darbag jsitikinkite, kad $luostés rinkinys ir kitos reikalingos dalys jstatytos j
robota-siurblj, o $varaus vandens indas uzpildytas vandeniu.
- Programéléje pasirinkite siurbimo ir grindy valymo rezima
bei naudodamiesi programéle arba paspausdami mygtuka
() ant roboto-siurblio pradékite valyma. Tada
robotas-siurblys pagal sukurtg Zemélapj suplanuos
optimaly valymo marsrutg ir atliks valymo uzduot;j.
Pastabos:

- Prie$ pradédamas veikti robotas-siurblys sudrékins $luostés pagalvéles, todél kantriai
palaukite.

. Prie§ jjungiant jsitikinkite, kad universali stotelé prijungta prie maitinimo $altinio, o robotas
prijungtas prie universalios stotelés.

- Siekiant uztikrinti, kad baiges siurbti ir valyti grindis robotas-siurblys sékmingai grj$ j
universalia stotele, rekomenduojama robotg-siurblj jjungti, kai jis yra universalioje stoteléje.
Darbo metu nejudinkite universalios stotelés, $varaus vandens talpos, panaudoto vandens
talpos ar plovimo lentos.

Eigoje automatiskai sugrjZta i$siplauti $luostes.

Valymo metu robotas-siurblys automatiskai grj$ j universalia

stotelg, kad iSvales tam tikrg plotg i$siplauty Sluostés pagalvéles.
ISploves §luostés pagalvéles, robotas dulkiy siurblys tes valymo
uzduotj.

Automatinis dulkiy iStustinimas ir $luostés pado
valymas bei dZiovinimas oru

Kai robotas baigs valymo uzduotj ir grj$ j universalia stotele
jsikrauti, stotelé automatiskai pradés istustinti dulkiy talpykla.
Tada i$plaus ir isdZiovins $luoste. - =

ISplaukite neSvaraus vandens indg

I8valius ir iSdZiovinus $luostés pagalvéles, laiku isvalykite
nesvaraus vandens inda. Taip iSvengsite nemaloniy kvapy.

Siurbimas

Programéléje pasirinkite siurbimo rezima, tada naudokite programéle arba paspauskite mygtuka
() ant roboto-siurblio ir pradésite valyma. Robotas-siurblys pakels $luostés komplekta ir ims
siurbti pradedant nuo universalios stotelés. Baiges siurbti, jis grj$ j universalig stotele ir
automatiskai istustins dulkiy talpa.

Pastaba: jei $luostés rinkinys nejstatytas, robotas dulkiy siurblys, pradéjes veikti,
automatiskai jjungs dulkiy siurbimo rezima.

Grindy plovimas

Pries$ pradédami darba jsitikinkite, kad $luostés rinkinys ir kitos reikalingos dalys jstatytos
robota-siurblj, o $varaus vandens indas uzpildytas vandeniu. Programéléje pasirinkite grindy
plovimo rezima ir naudodamiesi programéle arba paspausdami mygtuka (!) ant roboto-
siurblio pradékite valyma. Tada robotas-siurblys pirmiausia automatiskai sudrékins $luostés
pagalvéles ir palikes universalig stotele pradés plauti grindis. Baiges plauti grindis, jis grj$ |
universalig stotele iSplauti ir iSdZiovinti $luostés pagalvéles.

Dulkiy siurbimas prie$ plaunant grindis

Prie§ pradédami darbg jsitikinkite, kad $luostés rinkinys sumontuotas ant roboto-siurblio, o
Svaraus vandens indas uzpildytas vandeniu. Programéléje pasirinkite dulkiy siurbimo prie$
grindy plovima rezima ir naudodamiesi programéle arba paspausdami mygtuka () ant
roboto-siurblio pradékite valymo uzduotj. Tada robotas dulkiy siurblys pakels $luostés
rinkinj ir pradés siurbti. Baiges siurbti, jis grj$ j universalig stotele automatiskai istustinti
dulkes ir sudrékinti Sluostés pagalvéles. Tada nuleis $luostés komplektg ir pradés plauti
grindis.
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Priezidra ir techninis aptarnavimas

Dalys

Siekiant i$saugoti roboto gera biklg rekomenduojama vadovautis toliau pateikta jprastinés
prieziaros lentele.

Dalys Valymo daZnis Keitimo daznis
Dulkiy talpa Valykite pagal poreikj /
Filtras Valykite kas dvi savaites 3-6 ménesius
Vandens indo valymas Valykite kas dvi savaites
Negvaraus vandens indas Rekomenduojama valyti po /

kiekvieno naudojimo

Plovimo lenta

Valykite kas 1-2 savaites

Sepetys

Valykite kas dvi savaites

6-12 ménesius

Soninis Sepetys

Valykite kas dvi savaites

3-6 ménesius

Sluosté

/

1-3 ménesius

Ritininis ratas

LDS lazerinis jutiklis

Linijinis lazerinis jutiklis

Atbrailos jutiklis

Roboto-siurblio jkrovimo kontaktai

Ultragarsinis jutiklis

Valykite kiekvieng ménesj

Bamperis

e o I

i

Roboto-siurblio apacia

Universali stotelé

Universalios stotelés jkrovimo kontaktai

Universalios stotelés signalo zona

Pagal faktinj naudojima

Vienkartinis maigelis

Keiskite mazdaug kas 2,5 ménesio,
priklausomai nuo faktinio naudojimo

Pastabos:

- Keitimo daznio pavyzdys yra tik informacinio pobidzio. Jei dalis paZeista, jg reikia
nedelsiant pakeisti ir taip uztikrinti veiksmingg valyma.

- Norédami perkelti arba pervezti robota-siurblj, iStustinkite $varaus ir neSvaraus
vandens indus, kad robotas-siurblys nebity sugadintas vezant.

Vienkartinio maiselio keitimas

1. Kai vienkartinis maiselis bus pilnas, istraukite dangtelj i$ dulkiy skyriaus angos. ISimkite
vienkartinj maiselj naudodami rankenéle ir jj iSmeskite.

Dulkiy talpyklos
atidarymas

Pastaba: Patraukite uz vienkartinio maiSelio rankenos ir uzsandarinsite maigelj bei neleisite
dulkéms ir neSvarumams atsitiktinai pasklisti.

3. |dékite naujg vienkartinj maiselj, kaip parodyta
paveikslélyje, ir jkiskite maiselio rankenéle j jai
skirtg vieta. :

2. Sausa $luoste nuvalykite nuo filtro
visus neSvarumus.

4. Uzdékite dulkiy skyriaus dangtelj atgal, ir jis bus tinkamai sumontuotas, kai isgirsite
spragteléjima.




Svaraus ir ne$varaus vandens indy valymas

2. Svariu vandeniu idplaukite talpas, tada
sausai nusluostykite indy iSore ir vél
jstatykite jas j universalig stotele.

1. ISimkite Svaraus ir neSvaraus vandens
indus, atidarykite jy dangtelius ir ispilkite
vandenj.
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Pastaba: Tiek $varaus vandens indo pladé, tiek nesvaraus vandens indo pladés rutuliukas
yra judancios dalys. Plaudami nenaudokite perteklinés jégos, kad jy nepazeistuméte.

Plovimo lentos ir plovimo lentos pagrindo valymas

2. Nuvalykite skalbimo lentos pagrindag
sausa $luoste ir vél jstatykite ja j universalig
stotele. Jsitikinkite, kad vandens vamzdis
yra plovimo lentos griovelio viduje.
Priesingu atveju tai gali jtakoti jprastg
veikima.

1. ISimkite plovimo lenta ir nuvalykite ja
Sepeciu bei vandeniu is ¢iaupo.

Pastaba: Kasdienio naudojimo ar valymo metu nepakreipkite universalios stotelés.
Jei plovimo lentos pagrinde susikaupé vandens, sausai nusluostykite jg Sluoste.

Jutikliy ir jkrovimo kontakty valymas

Minksta $luoste nuvalykite visus jutiklius ir roboto-siurblio jkrovimo kontaktus:

- Atbrailos jutiklis roboto-siurblio apacioje.

- |krovimo kontaktai roboto-siurblio gale.

- LDS lazerinis jutiklis roboto-siurblio vir§uje.

- Bamperis ir stotelés jutiklis yra roboto-siurblio priekyje.

Atbrailos jutiklis
i

- Linijinis lazerinis jutiklis
] < LDS lazerinis jutiklis
Lu; Bamperis

- |krovimo kontaktai

Sepedio valymas

- Apverte robota-siurblj ir suspaude spaustukus nuimsite Sepecio dangtelj. Ikelkite Sepetj,
nuimkite guolius abiejuose galuose ir nuvalykite Sepecio asj.

- Zirklémis nukirpkite aplink $epetj susipynusius plaukus ir pagalinkite bet kokius ne$varumus.

- I8 naujo jstatykite Sepecio guolj, Sepet] ir Sepecio dangtelj bei jsitikinkite, kad jie tvirtai
uzfiksuoti.

- Sepetio dangtelis
- Atpalaidavimo mygtukas

. gzg:?i,;guoliai //7&@}‘

DEMESIO: Jei $epetyje jsipainiojo per daug plauky arba jei plaukai stipriai susipyne, netraukite
ju jéga, nes tai gali sugadinti Sepet;j.



Soninio §epedio valymas

1. Apverskite robota-siurblj ir patraukite $oninj Sepetj j virdy bei jj idvalykite.
2. 18 naujo jstatykite Soninj Sepet;j j robotg-siurblj.

1 naujo jstatykite ritininj ratg

1. Apverskite robota-siurblj ir iStraukite ritininj ratuka.
2. Nuo ratuko ir aselés pasalinkite plaukus, ne$varumus bei kitas Siuksles.
3. Vél jstatykite ratuka ir tvirtai jspauskite jj j vieta.

Ratukas
ASis

Pastabos:

- Jeireikia, galite naudoti jrankj, pvz., maza atsuktuva, kad atsargiai iStrauktuméte
adj is ratuko ir jg iSvalytuméte.

- Ratg galima nuplauti vandeniu ir idZiovinus vél sumontuoti.

Dulkiy talpos ir filtro valymas

1. Laikykite nuspaude dulkiy talpos atpalaidavimo mygtuka ir iSimkite dulkiy talpa.
Atskirkite filtra nuo filtro spaustuko ir istustinkite dulkiy talpa. Jei reikia, dulkiy talpa
galite iSplauti.

2. Atsargiai palieskite filtro rémelj, kad pasalintuméte
nesvarumus, arba iSplaukite filtrg vandeniu i$ ¢iaupo.

Pastabos:

- Neméginkite filtro valyti kietais daiktais, pvz., Sepetéliu ar pirstu.

- Nerekomenduojama daznai plauti filtro, nes jj galite pazeisti.

- Filtrg ir dulkiy talpg plaukite tik $variu vandeniu. Nenaudokite
ploviklio.

3. Prie$ jdédami atgal kruop$éiai idziovinkite dulkiy talpg ir filtra.

Sluostés pado keitimas

Nuimkite $luoste nuo $luostés laikiklio ir pakeiskite nauja
$luoste.

Universalios stotelés valymas

|
Nuvalykite jkrovimo kontaktus ir universalios stotelés signalo siuntimo ’
sritj minksta, sausa $luoste.

Baterijos techniné priezitra

Robotas apripintas efektyvia li¢io jony baterija. Siekdami i§laikyti optimalig baterijos bakle
uztikrinkite, kad kasdienio naudojimo metu ji blty gerai jkraunama.

Pastaba: Jei robotas-siurblys ilgai nenaudojamas, isjunkite jj ir padékite atokiau. Siekiant iSvengti
sugadinimo dél gilaus baterijos i$sikrovimo, robotas-siurblys turi bati jkraunamas bent kartg per
tris ménesius.



Specifikacijos

Robotas-siurblys Universali stotelé
Pavadinimas Robotic Vacuum Cleaner Modelis D102-JZEU
Modelis D102GL Prietaiso matmenys 563 x 420 x 340 mm
Prietaiso matmenys ©350%x97 mm Nominali jvestis 200-240V ~50/60 Hz
. 4800 mAh (vardiné galia) P .
Baterija e Nominali i$vestis 196V =
! 5200 mAh (nominali talpa)
Jkrovimo trukmé Apie 6,5 valandos Galia (isvalant dulkes) 1000 W
Grynasis svoris 3,6 kg Galia (valymo metu) 30W
Grynasis svoris (su priedais) 12,3 kg Maitinimas (dziovinant oru ir jkraunant) 80w
Suderinama su LAndroid” 9.0 ir ,iOS" 12.0 arba naujesnémis versijomis
Belaidé jungtis Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2.4 GHz, Bluetooth 4.2 . . . o1 . . .
Jung & EEJA informacija dél utilizavimo ir perdirbimo
Nominali jtampa 144V = Visi $iuo simboliu pazyméti gaminiai yra elektros ir elektroninés jrangos atliekos (EEJA), kaip
nurodyta Direktyvoje 2012/19/ES), kurios neturéty biiti mai$omos su nersiuotomis buitinémis
) . atliekomis. Vietoj to turétuméte apsaugoti Zmoniy sveikatg ir aplinka, atiduodami savo atliekas j
|krovimo jtampa 196V = tam skirta elektros ir elektroninés jrangos atlieky surinkimo punkta, kurj paskyré vyriausybé
arba vietos valdZios institucijos. Tinkamas $alinimas ir perdirbimas padeda i$vengti galimo
N . fr— neigiamo poveikio aplinkai ir Zmoniy sveikatai. Norédami gauti daugiau informacijos apie tokiy
Nominali galia 55W surinkimo tagky vieta ir salygas, susisiekite su montuotoju arba vietos valdzios institucijomis.
Veikimo daznis 2400-2 483,5 MHz
Maksimali iSvesties galia <20 dBm
I8samesnés informacijos iekokite interneto tinklapyje www.mi.com A
it i i i Gamintojas: Xiaomi Communications Co., Ltd.”
Und | use of condition, th t should be kept tion dist f at least 20 cm betw jas: . 22
Under norml use of coniton, this ecpment shoul be kept  separation distance of afeast 20 cm between (SRRSO OIS S8 i\ e Road Htdianas,Pekinas, Kina &

Pagaminta Kinijoje PAP



Drosibas informacija

Pirms lietoSanas rupigi izlasiet So rokasgramatu un saglabajiet to parskatiSanai nakotne.
LietoSanas ierobezojumi

- Si prece ir paredzéta majokla gridu ikdienas tiri$anai. Nelietot arpus telpam, uz virsmam, kas nav grida, un komerciala
vai industriala vide.

- Soiekartu drikst lietot bérni no 8 gadu vecuma un cilvéki ar samazinatam fiziskajam, manu vai garigajam spé&jam vai
bez pieredzes un zinaSanam, ja vini atrodas uzraudziba vai ir instruéti par iekartas lietoSanu drosa veida un apzinas ar
to saistitos riskus. Bérni nedrikst rotalaties ar iekartu. Berni nedrikst veikt iekartas tiriSanu un apkopi bez uzraudzibas.

- Javadu komplekts ir bojats, tas janomaina ar specialu vadu komplektu, kas pieejams pie raZzotaja vai ta apkalpoSanas
agenta.

- Stierice satur akumulatorus, kuras drikst mainit tikai kvalificétas personas.

- Parliecinieties, ka bérni un majdzivnieki ir dro$a attaluma no robota puteklsticéja, kamér tas darbojas.

- Nelietot robotu puteklsticéju virsmam, kas atrodas augstak par gridu un nav norobeZotas ar aizsargbarjeru.

- Nenovietojiet robotu puteklsiicéju ar augSpusi uz leju. Neparvietojiet robotu puteklsiicéju, izmantojot ta LDS lazera
sensora vaku, aug$éjo vaku vai buferi ka rokturi.

- Neuzstadiet, neladéjiet un nelietojiet So robotu putekl|siicéju arpus telpam, vannasistabas vai baseina tuvuma.

- Jaierice parvietojas pari baroSanas vadam, var rasties draudi drosibai.

- Paceliet trauslus un mazus priek8metus no gridas, lai robots putek|siicéjs tajos neietriektos un tos nesabojatu.

- Nelieciet uz robota puteklstic€ja bérnus, majdzivniekus vai jebkadus priekS§metus neatkarigi no t3, vai tas ir ieslégts vai
nav.

- Netuviniet robota putek|siicéja siik§anas atverém matus, pirkstus un citas kermena dalas.

- Nelietojiet robotu putek|stcéju degosu vielu savaksanai.

- Neieslciet cietus vai asus priekSmetus.

- Pirms iekartas tiri§anas vai apkopes kontaktspraudnis jaiznem no kontaktligzdas.

- Netiriet robotu putekl|siicéju vai omni staciju ar mitru dranu un neskalojiet tos ar jebkadu kidrumu. Péc mazgajamo
dalu tiriSanas pilniba izzavéjiet 8is detalas pirms to uzstadiSanas atpakal un lietoSanas.

- Gadajiet, lai robots puteklsticéjs transportéSanas laika butu izslégts un, ja iespéjams, atrastos originalaja iepakojuma.



- Lietojiet preci ka noradits lietotaja rokasgramata. Lietotaji ir atbildigi par jebkadiem zaudéjumiem vai bojajumiem, kas
rodas nepareizas ST produkta lietoSanas rezultata.

- Papildu aizsardzibai stravas padevi iekartai ieteicams nodrosinat caur palieko$as stravas ierici (RCD) ar nominalo
palieko$o stravu lidz 30 mA. leteicams uz elektriskas kédes uzstadit paliekosas stravas ierici (RCD), kuras nominala
palieko8a darba strava neparsniedz 30 mA. Vaicajiet padomu savam elektrikim.

- Stiekarta tiek uzskatita par piemeérotu lietoSanai valstis ar tropu klimatu. To var izmantot ari citas valstis.

- Nelietojiet robotu putekl|siticéju, ja apkartéjas vides temperatira ir virs 40°C vai zem 0°C, ka ari uz gridas, kur izlieti
skidrumi vai lipigas vielas.

Akumulatori un uzlade

BRIDINAJUMS:

- Nelietojiet treSo pusu razotus akumulatorus, vadu komplektus vai omni stacijas. Robotu putek|siicéju var izmantot
tikai ar D102-JZEU modela omni staciju.

- Lietotajiem nav javeic nekadas darbibas, lai parslégtu omni staciju starp 50 Hz un 60 Hz, produkts var pielagoties gan
50 Hz, gan 60 Hz.

- Nemeéginiet pasi izjaukt, labot vai parveidot akumulatoru vai omni staciju.

- Nenovietojiet omni staciju siltuma avota tuvuma.

- Nelietojiet mitru lupatu vai mitras rokas omni stacijas uzlades kontaktu tiriSanai.

- Nepaklaujiet iekartu vai akumulatoru parmérigas temperatiras iedarbibai.

- Nemiet véra risku, ka ar akumulatoru darbinamas iekartas vai pasSa akumulatora kontakti var izraisit issavienojumu ar
metala priek§metiem.

- Jarobotu putek|siicéju paredzéts ilgstosi nelietot, pilniba uzladéjiet to, pec tam izslédziet un uzglabajiet to vésa, sausa
vieta.

- Ladéjiet robotu putek|siicéju vismaz reizi 3 ménesos, lai izvairitos no akumulatora parliekas izlades.



- lznemot akumulatoru, nesabojajiet to, lai izvairitos no 1ssavienojumiem vai $kidruma noplades. Ja akumulators izplast,
nelaujiet Skidrumam pieskarties adai vai drebém, un nekavéjoties noslaukiet to ar sausu dranu. Péc tam nosutiet
akumulatoru uz atbilstoSu parstrades uznémumu vai noradito pécpardo$anas servisa komandu, lai no ta pareizi
atbrivotos.

- Litija jonu akumulators satur dabai bistamas vielas. Pirms atbrivo$anas no robota putek|sticéja, vispirms iznemiet
akumulatoru, tad izmetiet to vai nododiet to parstradasanai atbilstosi vietéjiem normativajiem aktiem valsti, kur tas
tiek izmantots.

- lznemot akumulatorus no produkta, vélams tos iepriek$ iztukSot un parliecinaties, ka produkts ir atvienots no stravas
padeves.

1. Atskraveéjiet apaksa esoSo skrivi un nonemiet parsegu.
2. Atvienojiet akumulatora savienotaju un iznemiet akumulatorus. Lai neraditu traumu risku, nesabojajiet
akumulatoru ietvaru.
3. Atgrieziet akumulatorus profesionalai parstrades organizacijai.
- Pirms ierices izmeS$anas no tas jaiznem akumulators.
— Akumulatora iznemsanas laika iericei jabat atvienotai no elektrotikla.
— Akumulators jautilizé videi drosa veida.

Lazera drosibas informacija

Lazera sensors $aja izstradajuma atbilst IEC 60825-1: 2014 standarta 1. klases lazerproduktiem. Izvairieties no
tieSa acu kontakta ar to lieto$anas laika.

ES Atbilstibas deklaracija

Xiaomi Communications Co., Ltd. pazino, ka D102GL tipa radioiekarta atbilst direktivas 2014/53/ES prasibam. Pilns ES atbilstibas deklaracijas teksts pieejams $aja timekla adresé: http://
www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Detalizétu e-rokasgramatu atradisiet vietné www.mi.com/global/support/user-guide



Produkta parskats

Robots putek|siicéjs

Piezime: Lietotaja rokasgramata ieklautas
produkta, piederumu un lietotaja saskarnes
ilustracijas ir sniegtas tikai informativos
noltkos. Faktiskais produkts un ta funkcijas
var at$kirties produkta uzlabojumu dél.

Robots putek|siicéjs

Piederumi
leprieks uzstaditie piederumi

Birste
7 s —_J
—A ( e
Sanu birste  Vadu komplekts

Filtrs (lepriek$
uzstadits putek|u
nodalijuma)

Puteklu
nodalijums

Birstes parsegs

|

Vienreizéjas Gridas Gridas Mazgasanas
lietosanas maisin§  mazgasanas mazgasanas déla pamatnes
(leprieks uzstadits  birstu turétajs birstes x 2 pagarinatajs

omni stacija) x2 (leprieks

uzstaditas uz
mazgasanas

birstes turétaja)

Nospiediet un turiet 3 sekundes, lai ieslégtu vai izslégtu

Omni stacija (ar ieprieks
uzstadrtu vienreizéjas
lietosanas maisinu, tira Gdens
tvertni, netira Gdens tvertni un
mazgasanas déli)

Nospiediet, lai saktu tiriSanu vai apturétu, kamér tas ir ieslégts

O Nospiediet, lai darbibas laika apturétu

Nospiediet, kamér iekartas darbiba ir apturéta, lai robotu putek|sticéju atgrieztu omni
stacija uzladei Nospiediet, lai partrauktu savieno$anos, atgrieZoties omni stacija
Nospiediet un tris sekundes turiet, lai iespéjotu vai atspéjotu bérnudro$o blokésanu

Indikators

Balts: Veic tiriSanu / tiriSana pabeigta / pilniba uzladéts

Mirgo balts: AtgrieS8anas uzlades stacija / pozicijas maina / programmaparatiiras

atjauninasana
Pulsé balts: Uzlade
Oranzs: Wi-Fi atvienots

Mirgo oranzs: Klida / gaida savienojumu / veido savienojumu ar Wi-Fi



Robots putek|sicéjs

o LDS lazera sensora vaks

o LDS lazera sensors

- Buferis

Linijas lazera sensori

o AtiestatiSanas poga

- Piespiediet un turiet 3
sekundes, lai iekartai
atjaunotu rdpnicas
iestatijumus
Nospiediet un turiet 10
sekundes, lai ieslégtu
vai izslegtu iekartu

Parsegs

> Wi-Fi indikators

. leslégts: Izveidots Wi-Fi
savienojums

+ Mirgo: Gaida Wi-Fi
savienojumu / veido
savienojumu ar Wi-Fi

- lzsléegts: Nav izveidots

6 6 6 Wi-Fi savienojums
Puteklu  Automatiskas Uzlades
nodalijums iztuk§o$anas kontakts
atvere

Malas sensors

I
Ultraskanas
’ Q)
sensora , | o@ \ — Ritenting
Sanu birste =449 [:
. N — Birstes parsegs
Birste . — . -
%ﬂ—b\ Birstes parsega

T] 3 spradze

Galvenais - S Galvenais ritenis
ritenis
> Gridas
mazgasanas
birstu turétaja
montazas atvere
Putek|u tvertnes spradze

Automatiskas

iztuk$osanas

atvere ) B

—— 1 T__]|——o Filtraspradze
Filtrs

Putek|u nodalijums

Omni stacija

- Parsegs

Netira Gdens S Tira adens tvertne

tvertne E E .
Rokturis E 5 Rokturis
Mazgasanas o—’%% % E
deélis
Udens tvertnes spradze
Pludina lodite
Netira Gdens tvertne
Udens tvertnes
spradze

Udens caurule

Filtrs

Peldosa lodite

Tira ddens tvertne



Uzstadisanas pamaciba

Omni stacija

Puteklu
nodalijums
Putek|u nodalijuma

arsegs
utekfu

nodalijuma atvere

Automatiskas
iztuk$osanas
atvere

Skats no prieksas

Vienreizejas lietoSanas maising

Vienreizéjas

lieto$anas D
maisina N
rokturis

Piezime: Omni stacija, atstajot ripnicu, ir uzstadits
vienreiz lietojamais maisins.

Indikators —
Balts: Omni stacija

darbojas pareizi B
Mirgo oranzs: Omni Stravas
stacijas klida

Signalu sutisanas /{7

° zona
Uzlades kontakti

UV

pieslégvieta

[ &3]

|

Skats no aizmugures

Gridas mazgasanas birstes uzstadiSana

Gridas mazgasanas
birstes stiprinajuma
vieta

Gridas mazgasanas
birstes turétajs

Gridas mazgasanas
birste

Aizsardzibas parsegu nonemsana

Pirms robota puteklsticéja lietosanas nonemiet 1. un
2. aizsargsloksni no abam iekartas pusém, ka art
nonemiet 3., 4. un 5. aizsargplévi.

Sanu birstes un gridas mazgasanas birstu
komplektu uzstadisana

Uzstadiet attiecigi sanu birstes un gridas
mazgasanas birstes komplektu, ka
paradits attéla. Tas bas pareizi
uzstaditas, kad dzirdésiet klikski.

Sanu birste

Omni stacijas novieto$ana

- Novietojiet omni staciju pie sienas uz
lidzenas un cietas gridas, pieméram,
koka vai flizu gridas.

- Parliecinieties, vai ir briva vieta, kuras
augstums parsniedz 82 centimetrus,
garums parsniedz 193 centimetrus un
platums parsniedz 44 centimetrus.
Nodrosiniet, ka omni stacija atrodas
vieta ar labu Wi-Fi signalu netalu no
elektribas kontaktligzdas. >044m




LietoSana

Mazgasanas déla pamatnes pagarinataja uzstadisana

- Uzstadiet mazgasanas déla pamatnes pagarinataju
omni stacija atbilstosi attéla paraditajam virzienam.

- Nodrosiniet, ka mazgasanas déla pamatnes
pagarinatajs ir viena [imeni ar omni stacijas apaksu
un apakséja virsma ir lidzena.

Pievieno$ana stravas padevei

Novietojiet omni staciju atbilstosa vieta, pievienojiet tai
vadu komplektu un tad pievienojiet vadu komplektu
stravas kontaktligzdai.

Piezime: Ciesi pievienojiet vadu komplekta savienotaju
omni stacijas barosanas ligzdai, lidz indikatora gaisma
nepartraukti spid balta krasa.

Robota putek|sticeja novietoSana

- Pirms lieto§anas nospiediet un tris sekundes
turiet robota puteklsticéja pogu (O, lai to ieslégtu.

- Kad robots puteklsiicéjs ir ieslégts, novietojiet to -
uz omni stacijas un parliecinieties, vai robota @\
puteklsticéja un stacijas uzlades kontakti ir >/
precizi savietoti.

- Robots putek|siicéjs ir sekmigi izveidojis
savienojumu ar omni staciju, kad dzirdat balss ~
pazinojumu par uzlades saksanu.

Piezimes:

- Pievienojot Gdeni tvertng, neparsniedziet maksimala Gdens limena atzimi (MAX).

- Nelejiet tdens tvertné karstu Gdeni, jo tas var izraisit tvertnes deformaciju.

- Nepievienojiet nekadas vielas, pieméram, mazgasanas lidzeklus, iznemot tiru Gdeni, lai
nebojatu robotu puteklsicéju.

Udens pievieno$ana tira idens tvertnei

(o)
N

Maksimala adens fimena
atzime Udens tvertnes
ietilpiba: 41

Piezimes:

- Pievienojot Gdeni tvertng, neparsniedziet maksimala tdens limena atzimi (MAX).

- Nelejiet Gdens tvertné karstu Gdeni, jo tas var izraisit tvertnes deformaciju.

- Nepievienojiet nekadas vielas, pieméram, mazgasanas lidzek|us, iznemot tiru tdeni, lai
nebojatu robotu puteklstcéju.

Savienos$ana ar lietotni Mi Home / Xiaomi Home

Sis produkts darbojas kopa ar lietotni Mi Home / Xiaomi Home*. Izmantojiet lietotni Mi
Home / Xiaomi Home, lai parvalditu ierici un integrétu to ar citam viedas majas iericem.

Noskenéjiet QR kodu, lai lejupieladétu un instalétu lietotni. Ja
lietotne jau ir instaléta, jus tiksiet parvirzits uz savienojuma
izveides lapu. Varat art meklét lietotni Mi Home / Xiaomi Home
lietotnu veikala, lai to lejupieladétu un instalétu.

Atveriet lietotni Mi Home / Xiaomi Home, pieskarieties vienumam
© un sekojiet pazinojumiem, lai pievienotu savu ierici.

* Lietotne Eiropa (iznemot Krieviju) pieejama ar nosaukumu C629E33F
Xiaomi Home. Par nokluséjuma nosaukumu uzskatams jasu

iericé redzamais lietotnes nosaukums.

Piezimes:

- Sis robots putek|siicéjs darbojas ar lietotni Mi Home / Xiaomi Home, un tas atbalsta
operétajsistémas Android 9.0 un iOS 12.0 vai to jaunakas versijas.

- Tiek atbalstiti tikai 2,4 GHz Wi-Fi tikli.

- lespéjams, ka lietotne ir tikusi atjauninata. levérojiet pasreizéjai lietotnes versijai
atbilstosas instrukcijas.
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Wi-Fi atiestatiSana

Jarobotu putek|sticéju nevar savienot ar tiklu marsrutétaja atiestatisanas, aizmirstas
paroles vai citu iemeslu dé|, veiciet talak noraditas darbibas.

1. Atveriet robota putek|siicéja parsegu, atsedzot Wi-Fi indikatoru.

2. Vienlaicigi nospiediet un 7 sekundes turiet pogas (hun{, lidz dzirdat balss
pazinojumu, kas norada, ka robots putek|sticéjs gaida tikla konfiguraciju.

3. Kad Wi-Fi indikators mirgo, Wi-Fi savienojums ir veiksmigi atiestatits.

leslegsana/izslégsana

- Nospiediet un tris sekundes turiet pogu Q) , lidz iedegas indikators , kas nozimé, ka robots
puteklsiicéjs pariet gaidstaves rezima.

- Kameér robota puteklsticéja darbiba ir partraukta un netiek veikta uzlade, uz 3 sekundém
nospiediet un turiet pogu (), lai iekartu izslégtu.

Piezime: Kad robots putek|siicéjs tiek uzladéts, tas automatiski iesledzas un nav izsléedzams.
Atra kartes izveide

- Péc pirmas tikla konfigurésanas izpildiet lietotné sniegtos noradijumus, lai atri izveidotu
karti, un robots puteklstcéjs saks kartésanu bez tiridanas.

- Kartésanas process tiks pabeigts, kad robots puteklsiicéjs atgriezisies omni stacija, un
karte tiks automatiski saglabata.

Piezimes:

- Nodrosiniet, ka robots putek|sicéjs ir pilniba uzladéts un sak karté$anas procesu no omni
stacijas.

- Pirms karté$anas procesa uzsak$anas nonemiet liekus priek§metus no gridas, atveriet telpu
durvis un blokgjiet vietas, kas nav piemeérotas robota puteklsicéja darbibai.

- Kartésanas laika nesekojiet robotam puteklsticéjam, neparvietojiet to un nepartrauciet ta
darbibu, ka ar neparvietojiet omni staciju.

- Kad kartésana pabeigta, izveidojiet virtualas sienas vai ierobezotas zonas vietas, kas nav
piemérotas robota puteklsiicéja iekliSanai, pieméram, vietas, kur tas var iestrégt vai tikt
saskrapéts.

- leteicams izveidot virtualas sienas vai ierobezotas zonas vietas, kur gridu klaj paklaji ar gariem
diegiem vai barkstim, kas varétu sapities robota putek|stcéja.

- lzveidojiet virtualas sienas vai ierobezotas zonas, lai pirms gridu mazgasanas blokétu ar
paklaju klatas gridas dalas un paklajs nesamirktu.

Darbibas partrauksana

Kad robots putek|siicéjs darbojas, nospiediet jebkuru pogu, lai apturétu ta darbibu.

Piezime: Nepaceliet un neparvietojiet robotu puteklstcéju, kad ta darbiba ir apturéta. Pretéja
gadijuma robotam putek|siicéjam var rasties pozicionésanas kltdas, kuru dé| robots
puteklsiicéjs nevarés atgriezties omni stacija, vai ari tas var zaudét izveidoto karti.

Miega rezims

Péc 10 minasu partraukuma robots puteklsiicéjs automatiski paries miega rezima, un ta
indikators nodzisis. Lai to pamodinatu, nospiediet jebkuru robota putek|siicéja pogu.

Piezime: Robots puteklsicéjs automatiski izslégsies péc 12 stundam miega rezima.

TiriSanas atsaksana

Ja tiri$anas uzdevuma laika robota putek|siicéja akumulators draudés izladéties, iekarta
automatiski atgriezisies omni stacija, lai veiktu uzladi. Kad robots puteklstcéjs bis pilniba
uzladéts, tas atsaks tiriSanu no vietas, kur ta tika partraukta.

Bérnudrosas blokésanas iestatijumi

Lai iespéjotu vai atspéjotu bérnudrosas blokésanas funkciju, vienlaikus nospiediet un 3
sekundes turiet pogu (.

Piezime: Kad bérnudrosas blokésanas funkcija ir iesp&jota, robota putek|siicéja pogas
nedarbosies. Ta vieta varat vadit robotu puteklsicéju, izmantojot lietotni.

Putek|u nodalijuma iztukSosana

Kad robots puteklsticéjs ir pabeidzis putekl|u sik$anas un mazgasanas uzdevumu / puteklu
stik$anas pirms mazgasanas uzdevumu / puteklu stik§8anas uzdevumu un automatiski
atgriezas omni stacija, lai veiktu uzladi, omni stacija automatiski saks iztuksot putek|u
nodalijumu.

Piezimes:

- Jarobots puteklsiicéjs atgriezas omni stacija, lai tiri$anas uzdevuma vida notiritu gridas
mazgasanas birstes, omni stacija automatiski neiztuk$o putek|u nodalijumu.

- Jalietotné ir atspéjota automatiskas putek|u iztuk§osanas funkcija, omni stacija
automatiski neiztuks$o putek|u nodalijumu.

- Jalietotné mainat automatiskas iztuk$osanas biezumu, omni stacija veiks putek|u
nodalijuma iztuk$o$anu atbilstosi iestatitajam biezumam.



Putek|u stik§ana un mazgasana
Sakt tirisanu
- Pirms darba saksanas parliecinieties, vai mazgasanas birstu komplekts un citas
nepiecie$amas detalas ir uzstaditas uz robota puteklsiicéja un
tira tdens tvertné ir pievienots Gdens.
- Lietotné atlasiet putek|u sGik§anas un mazgasanas rezimu
un izmantojiet lietotni vai nospiediet pogu () uz robota
puteklsiicéja, lai saktu tirianu no stacijas. Péc tam
robots puteklsiicéjs izplanos optimalo tiri$anas
mars$rutu un veiks tirisanas uzdevumu, pamatojoties
uz izveidoto karti.

Piezimes:

- Ladzu, uzgaidiet, lidz robots puteklsticéjs samitrina gridas mazgasanas birstes pirms darba
saksanas.

. Parbaudiet, vai omni stacija ir pievienota stravai un robots putek|sticéjs ir savienots ar omni
staciju.

- Lai nodrosinatu, ka robots puteklstcéjs var veiksmigi atgriezties omni stacija péc puteklu
slks$anas un mazgasanas pabeig$anas, ieteicams sakt robota putek|sicéja darbibu no omni
stacijas. Darbibas laika neparvietojiet omni staciju, tira Gdens tvertni, netira Gdens tvertni
vai mazgasanas déli.

Automatiska atgrieSanas darbibas laika, lai tiritu gridas
mazgasanas birstes

Tirisanas laika robots puteklsticéjs automatiski atgriezisies omni
stacija, lai tiritu gridas mazgasanas birstes péc tam, kad biis
notiriti noteikti laukumi. Kad mazgasanas birstes bis notiritas;
robots puteklsiicéjs atsaks tirisanas uzdevumu.

Automatiska puteklu iztuk§osana un gridas
mazgasanas birstu tiri§ana un zavésana ar gaisu

Kad robots puteklsticéjs biis pabeidzis tiriS$anas uzdevumu un
atgriezies omni stacija, lai veiktu uzladi, omni stacija automatiski
saks iztukSot puteklus un péc tam tiris un izzavés mazgasanas
birstes ar gaisu.

Netird ddens tvertnes tirisana

Péc tam, kad mazgasanas birstes ir iztiritas un izzavéetas ar gaféu,
ladzu, savlaicigi iztiriet netira Gdens tvertni, lai novérstu smaku
veido$anos.

Putek|u sikSana

Lietotné atlasiet putek|u siik§anas rezimu, péc tam izmantojiet lietotni vai nospiediet pogu (1) uz
robota putek|siicéja, lai saktu tirisanu, un robots putek|siicéjs pacels mazgasanas birstu
komplektu un saks puteklu sik$anu no omni stacijas. Kad tas pabeigs siikt putek|us, tas
atgriezisies omni stacija, lai automatiski iztuk$otu puteklu nodalijumu.

Ja mazgasanas birstu komplekts nav uzstadits, robots putek|sticéjs péc iedarbinasanas
automatiski ieslégs puteklu sikSanas rezimu.

Mazgasana

Pirms darba saks$anas parliecinieties, vai mazgasanas birstu komplekts un citas
nepiecie$amas detalas ir uzstaditas uz robota puteklsticéja un tira tdens tvertné ir
pievienots Gdens. Lietotné atlasiet mazgasanas rezimu un izmantojiet lietotni vai nospiediet
pogu () uz robota puteklsiicéja, lai saktu tiriSanu. Tad robots puteklsiicéjs automatiski
samitrinas gridas mazgasanas birstes un atstas omni staciju, lai saktu mazgasanu. Kad tas
pabeigs mazgasanu, robots putek|siicéjs atgriezisies omni stacija, lai izmazgatu birstes un
izzavetu tas.

Putek|u siik§ana pirms mazgasanas

Pirms darba saks$anas parliecinieties, vai mazgasanas birstu komplekts ir uzstadits uz
robota puteklsiicéja un tira Gdens tvertné ir pievienots tidens. Lietotné atlasiet rezimu
“Putek|u stik$ana pirms mazgasanas” un izmantojiet lietotni vai nospiediet pogu O uz
robota puteklsiicéja, lai saktu tirisanas uzdevumu. Péc tam robots putek|sicéjs pacels
gridas mazgasanas birstu komplektu, lai stiktu putek|us. Kad robots puteklsiicéjs pabeigs
siikt puteklus, tas atgriezisies omni stacija, lai automatiski iztukSotu putek|us un
samitrinatu mazgasanas birstes, péc tam tas nolaidis mazgasanas birstu komplektu, lai
saktu mazgasanu.

22



Kopsana un apkope
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Detalas
Lai robotu puteklsticéju uzturétu laba stavokli, ieteicams skatit zemak pieejamo ikdienas
apkopes tabulu.

Detalas Tiri8anas biezums Nomainas biezums
Putek|u nodalijums Tiriet péc vajadzibas /
Filtrs Tiriet ik péc divam nedélam 3-6 ménesi
Tira ddens tvertne Tiriet ik péc divam nedélam
Netira adens tvertne Ieteﬁ;’;‘;;;':tsﬁgii::"as /
Mazgaganas délis Tiriet ik péc 1-2 nedélam
Birste Tiriet ik péc divam nedélam 6-12 ménesi
Sanu birste Tiriet ik péc divam nedélam 3-6 ménesi
Gridas mazgadanas birste / 1-3 ménesi
Ritentin$
LDS lazera sensors
Linijas lazera sensori
Tiriet katru ménesi /
Malas sensors
Robota putek|siicéja uzlades kontakti
Ultraskanas sensors
Buferis
Robota puteklstcéja apakidala
- — 'ﬁri?t atkarTbg'l no /
Omni stacija lieto$anas biezuma
Omni stacijas uzlades kontakti
Omni stacijas signalu sitianas zona
Vienreizéjas lieto$anas maisin$ / Maig{ﬁ;ggggﬁgg&ﬁ&g’g&iﬁgiem

Piezimes:

- Nomainas biezumam ir tikai skaidrojo$s raksturs. Ja kada detala ir bojata, ta
nekavéjoties janomaina, lai nodrosinatu efektivu tiridanu.

- Ja nepiecie$ams transportét robotu puteklsiicéju, iztukSojiet tira un netira ddens
tvertnes, lai izvairitos no robota putek|sticéja bojajumiem transportésanas laika.

Vienreiz€jas lietoSanas maisina nomaina

1. Kad vienreizéjas lietoSanas maisins ir pilns, atveriet puteklu nodalijuma vaku. Iznemiet
vienreizéjas lieto$anas maisinu, izmantojot rokturi, un izmetiet to.

Puteklu nodalijuma o
atvere

Piezime: Pavelkot vienreizéjas lietoSanas maisina rokturi, maisins tiks noslégts, lai novérstu
puteklu un gruzu nejausu izkrisanu.

3. levietojiet jaunu vienreizéjas lietosanas
maisinu, ka paradits attéla, un ievietojiet maisa
rokturi sprauga.

2. Péc tam izmantojiet sausu dranu,
lai notiritu visus netirumus no filtra.

4

4. Péc tam uzlieciet atpakal putek|u nodalijuma parsegu. Tas ir pareizi uzstadits, kad
dzirdat klikski.

Klikskis 3



Tira un netira tdens tvertnu tiriSana

1. Iznemiet gan tira, gan netira ddens
tvertnes, atveriet to vakus un izlejiet

2. Izmantojiet tiru Gdeni, lai pilniba
izmazgatu tvertnes, péc tam noslaukiet

adeni. tvertnu arpusi, lai tas btu sausas pirms
ievieto§anas omni stacija.

Piezime: Gan pludins tira Gdens tvertné, gan pludina bumba netira Gdens tvertné ir
kustigas detalas. Tirot, nepielietojiet parak lielu spéku, lai tos nesabojatu.

Mazgasanas déla un mazgasanas déla pamatnes tiriSana

1. Nonemiet mazgasanas déli un 2. Noslaukiet mazgasanas déli ar sausu

notiriet to ar birsti, izmantojot krana dranu un ievietojiet to atpakal omni stacija.

adeni. Parliecinieties, ka Gdens caurule atrodas
mazgasanas déla gropes iek$pusé; pretéja
gadijuma tas var ietekmét ierices lietosanu.

Piezime: Nesasveriet omni staciju ikdienas lieto$anas vai tirisanas laika. Ja
mazgasanas déla pamatné sakrajas tidens, noslaukiet to ar dranu.

Sensoru un uzlades kontaktu tirisana

Lietojiet mikstu dranu, lai tiritu visus robota puteklsticéja sensorus un uzlades kontaktus:

- malu sensorus robota putek|sticéja apakspusé;

- uzlades kontaktus robota puteklsiicéja aizmuguré;

- LDS lazera sensoru robota putek|sicéja aug$puse€;

- buferi un linijas lazera sensoru robota putek|sticéja priekSpuseé.

Malas sensors

- Linijas lazera sensors
= LDS lazera sensors

— |~ Buferis
- Uzlades kontakti

Birstes tirisana

- Apvérsiet robotu putek|sticéju otradi un saspiediet spradzes, lai nonemtu birstes parsegu.
Izceliet birsti, nonemiet gultnus abos galos un iztiriet birstes asi.

- Izmantojiet Skéres, lai nogrieztu matus, kas sapinusies ap birsti, un nonemiet visus gruzus.

- Uzstadiet atpakal birstes gultni, birsti un birstes parsegu un piespradzéjiet tos.

- Birstes parsegs
- Atbrivo$anas poga

- Birste —
Birst Itni
irstes gultni . ., &@}\

UZMANIBU: Ja birsté sapinusies parak daudz matu vai mati ir ciesi sakérusies, nevelciet tos
ar spéku, jo, ta darot, varat sabojat birsti.
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Sanu birstes tirisana 2. Viegli uzsitiet pa filtra rami, lai nonemtu netirumus,
vai skalojiet filtru ar krana tdeni.
1. Apgrieziet robotu puteklsticéju otradi un velciet sanu birsti uz augsu, lai
to nonemtu un notiritu.
2. Uzstadiet sanu birsti atpakal uz robota puteklsiicéja.

. . g - Neméginiet tirit filtru ar rokam vai cietiem priek§metiem,
Ritentina tiri§ana piemaram, birsti.

- Filtru nav ieteicams skalot biezZi, citadi tas var tikt bojats.
1. Apgrieziet robotu putek|sicéju otradi un izvelciet ritentinu ara. - Izmantojiet tikai tiru Gdeni, lai tiritu filtru vai puteklu nodalijumu.
2. Nonemiet matus, netirumus un objektus, kas sakérusies ritentina un asi. Nelietojiet mazgasanas lidzekli.

3. levietojiet ritentinu atpakal un stingri iespiediet vieta.

Piezimes:

Ritenis 3. Pirms ievieto$anas atpakal pilniba izzavéjiet putek|u nodalijumu
Ass un filtru.
Piesimes: Gridas mazgasanas birstes nomaina

- Ja nepiecie$ams, varat izmantot instrumentu, pieméram, nelielu skrivgriezi, lai
piesardzigi izvilktu asi no ritentina un notiritu to.

- Ritentinu var tirit ar Gdeni un péc nozi$anas uzstadit atpakal.

Nonemiet gridas mazgasanas birsti no turétaja un nomainiet \
to ar jaunu birsti.

Putek|u nodalijuma un filtra tirisana

1. Nospiediet un turiet puteklu nodalijuma atbrivoanas pogu, lai iznemtu putek|u Omni stacijas tiriSana
nodalijumu, nonemtu filtru no filtra spradzes un iztuk$otu puteklu nodalijumu. Kad
nepiecie$ams, varat puteklu nodalijumu izskalot. Notiriet uzlades kontaktus, automatiskas iztuk$o$anas atveres un omni

stacijas signalu sGti$anas zonu ar mikstu, sausu dranu.

Akumulatora apkope

Robots puteklslicéjs satur augstas veiktspéjas litija jonu akumulatoru. Parliecinieties, ka tas ir
pietiekami uzladéts ikdienas lieto$anas laika, lai nodrosinatu optimalu akumulatora darbibu.

Piezime: Ja robotu puteklsicéju ilgi neizmantosiet, izslédziet un noglabajiet to. Lai novérstu
bojajumus no parmeérigas izlades, robots puteklsiicéjs jauzladé vismaz reizi tris ménesos.



Parametri

Robots putek|sticéjs Omni stacija
Nosaukums Robotizéts puteklsicéjs Modelis D102-JZEU
Modelis D102GL Produkta izméri 563 x 420 x 340 mm
Produkta izméri @350 x 97 mm Nominala ievade 200-240V ~50/60 Hz
4800 mAh (faktiska ietilpiba) P
Akumulators 196V =
5200 mAh (nominala ietilpiba) Nominala izvade
Uzlades ilgums Apm. 6,5 stundas Jauda (puteklu iztukSosanas laika) 1000 W
Neto svars 3,6 kg Jauda (tiri$anas laika) 30W
Neto svars (ar piederumiem) 12,3 kg Jauda (Zavéjot ar gaisu + veicot uzladi) sow
Saderigs ar Android 9.0 & i0S 12.0 vai jaunaku versiju
Bezvadu savienojamiba Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2 PR - - . -
Zvadu savienojam! & EEIA likvidé$anas un parstrades informacija
Nominalais spriegums 144V = Visi ar 80 simbolu apzimétie produkti uzskatami par elektrisko un elektronisko iekartu
atkritumiem (EEIA atbilstosi direktivai 2012/19/ES), kurus nedrikst izmest kopa ar neskirotiem
R . majsaimniecibas atkritumiem. Ta vieta ieteicams sargat cilvéku veselibu un vidi, nododot
Ladésanas spriegums 196V = iekartu atkritumus tiem paredzéta savakanas punkta elektrisko un elektronisko iekartu
atkritumu parstradei, ka noradijusi valdiba vai vietéjas iestades. Pareiza likvidéSana un
N fr— parstrade palidzés novérst iespéjamu negativu ietekmi uz vidi un cilvéku veselibu. Sazinieties ar
Nominala jauda 55W iekartas uzstaditaju vai vietéjam iestadém, lai uzzinatu vairak par savak3anas punktu atraganas
vietu un lieto$anas noteikumiem.
Darbibas frekvence 2400-2 483,5 MHz
Maksimala izejas jauda <20dBm

Papildinformaciju skatiet vietné www.mi.com A
alos lietod 2 ia 3 Vi 2 v : Razotajs: Xiaomi Communications Co., Ltd.
Normalos lieto$anas apstak|os jasaglaba vismaz 20 cm attalums starp antenu un cilvéka kermeni. J g 22
' pstaklos jasaglaba vismaz u P antenu un cilveka kerment Adrese: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'erqi Middle Road, Haidian District, Beijing, L

China PAP

RaZots Kina
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Ohutusalane teave

Enne kasutamist lugege see juhend hoolikalt |abi ja séilitage see kasutamiseks tulevikus.
Kasutamise piirangud

- See toode on ainult koduste pérandate puhastamiseks. Seda ei tohi kasutada dues, teistel pindadel peale pérandate
voi kaubanduslikus/téostuslikus keskkonnas.

- See kodumasin ei ole méeldud kasutamiseks alla 8-aastastele lastele vdi isikutele, kellel on vahesemad fiitsilised,
sensoorsed voi vaimsed voimed, voi kellel puuduvad vajalikud varasemad teadmised ja kogemused, kui neid ei ole
selleks juhendanud nende ohutuse eest vastutav isik. Lapsed ei tohi kodumasinaga méngida. Jarelevalveta lapsed ei
tohi toodet mingil juhul puhastada voi hooldada.

- Kahjustatud juhtmekomplekt tuleb asendada spetsiaalse juhtmekomplektiga, mille saab tootjalt voi hooldusest.

- See kodumasin sisaldab akusid mille saab asendada ainult vastavate oskustega isikute poolt.

- Veenduge, et lapsed ja lemmikloomad hoiavad té6tavast robottolmuimejast ohutusse kaugusesse.

- Robottolmuimejat ei tohi kasutada maapinnast kérgematel aladel, millel puudub kaitseserv.

- Arge asetage robottolmuimejat tagurpidi. Robottolmuimejat ei tohi liigutada, kasutades kdepidemena LDS-laseranduri
katet, katet voi kaitserauda.

- Robottolmuimejat ei tohi paigaldada, laadida v6i kasutada dues, vannitubades vdi basseinide laheduses.

- Kui seade liigub iile toitejuhtme, vdib tekkida oht.

- Eemaldage pdrandalt 6rnad voi vdikesed esemed, sest vastasel juhul voib robottolmuimeja nendega kokku porgata ja
neid kahjustada.

- Arge asetage seisva vdi lilkuva robottolmuimeja peale lapsi, lemmikloomi véi teisi esemeid.

- Hoidke juuksed, sdrmed ja teised kehaosad robottolmuimeja sissevdtuavast eemale eemaldustdoriist.

- Arge kasutage robottolmuimejat pdlevate objektide puhastamiseks.

- Keelatud on tolmuimejaga koristada terava otsaga voi teravaid esemeid.

- Enne kodumasina puhastamist vdi hooldamist tuleb pistik vooluvérgust lahutada.

- Arge plihkige robottolmuimejat véi omni-jaama mérja lapiga voi loputage neid vedelikuga. Parast pestavate osade
puhastamist kuivatage need enne nende uuesti paigaldamist ja kasutamist taielikult.

- Veenduge, robottolmuimeja on transpordi ajal liilitatud vélja ja vdimalusel ka originaalpakendis.



- Kasutage seda toodet ainult kasutusjuhendi kohaselt. Toote valest kasutamisest tekkivate kahjude voi kahjustuste
eest vastutab kasutaja.

- Tdiendava kaitse jaoks tuleb kodumasina sisendvool tagada 30 mA vdi vdiksema jadkvooluga rikkevoolukaitse (RCD)
kaudu. Soovitatav on paigaldada vooluringi rikkevoolukaitse (RCD), mille jadkvool ei lileta 30 mA. Kiisige n6u enda
paigaldajalt.

- Seda kodumasinat peetakse sobivaks kasutamiseks troopilise kliimaga riikides. Seda saab kasutada ka teistes riikides.

- Arge kasutage robottolmuimejat timbritseval temperatuuril tile 40 °C vdi alla 0 °C ega vedelike vdi kleepuvate ainetega
kaetud porandal.

Akud ja laadimine
HOIATUS.

- Arge kasutage kolmanda poole akut, juhtmekomplekti ega omni-jaama. Robottolmuimejat saab kasutada ainult
D102-JZEU omni-jaamaga.

- Omni-jaama nihutamiseks 50 Hz ja 60 Hz vahel ei ole vaja kasutajatelt midagi teha ning toode saab kohanduda nii
50 Hz kui ka 60 Hz jaoks.

- Aku vdi omni-jaama kasutaja poolt osadeks vétmine, remontimine v6i muutmine ei ole lubatud.

- Arge asetage omni-jaama soojusallika Iahedusse.

- Arge kasutage omni-jaama klemmide piihkimiseks voi puhastamiseks mérga lappi voi kétt.

- Arge laske kodumasinal v6i akul kokku puutuda kdrgete temperatuuridega.

- Pange tdhele, et akuseadme v6i aku klemmid véivad sattuda liihisesse metallesemetega.

- Kui robottolmuimejat pikema aja jooksul ei kasutata, siis laadige aku taielikult tdis ja hoiustage seade jahedas ja kuivas
asukohas.

- Aku liigse tiihjenemise véltimiseks tuleb robottolmuimejat laadida vdhemalt kord iga kolme kuu jarel.



- Luhiste voi vedeliku lekke valtimiseks drge kahjustage akut selle eemaldamisel. Kui aku lekib, viltige vedeliku
sattumist nahale vaéi riietele ja plihkige see kohe kuiva lapiga dra. Seejarel saatke aku asjakohasesse ringlussevotu
kohta voi maaratud mitigijargse teeninduse meeskonnale, et see nduetekohaselt kérvaldada.

- Liitium-ioon akupakett sisaldab keskkonnale ohtlikke aineid. Enne robottolmuimeja kdrvaldamist eemaldage esmalt
akupakett, seejarel korvaldage voi votke see ringlusse kasutusriigi kohalike seaduste ja maaruste jargi.

- Aku eemaldamisel tootest on parem akud tiihjaks kasutada ja veenduda, et toode on vooluvdrgust lahti (ihendatud.
1. Eemaldage pohjas asuv kruvi, seejarel eemaldage kate.

2. Eemaldage aku konnektor ja seejarel eemaldage akud. Vigastuste viltimiseks drge kahjustage aku korpust.
3. Viige akud professionaalsesse ringlussevétupunkti.

— Enne kodumasina kérvaldamist tuleb aku eemaldada.

— Enne aku eemaldamist tuleb kodumasin toiteallika kiiljest lahti ihendada.

— Korvaldage aku turvaliselt.

Laserohutuse teave

Selle toote laserandur vastab standardile IEC 60825-1: 2014 1. klassi lasertoodete kohta. Valtige otsest silma
sattumist selle kasutamise ajal.

ELi vastavustunnistus

Xiaomi Communications Co., Ltd kinnitab, et raadioseadme tiitip D102GL vastab direktiivile 2014/53/EL. ELi vastavustunnistuse téieliku teksti leiab veebisaidilt: http://www.mi.com/global/
service/support/declaration.html
Uksikasjaliku e-kasutusjuhendi leiate veebisaidilt www.mi.com/global/support/user-guide
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Toote llevaade

Tarvikud
Eelpaigaldatud tarvikud

Hari

Muud tarvikud

Robottolmuimeja

Markus. Toote, tarvikute ja kasutajaliidese
illustratsioonid on liksnes néitlikud.
Reaalne toode ja funktsioonid voivad
toote uuenduste t6ttu erineda.

Kiiljehari

Robottolmuimeja

Juhtmekomplekt

Tells =0 Tah
S =i ‘ I ‘ )

Harjakate

Filter (eelpaigaldatud
tolmuanumale

Tolmuanum

Uhekordselt Mopipadja Mopipadi x 2 Pesulaua Omni-jaam (eelpaigaldatud
kasutatav kott hoidik x 2 (eelpaigaldatud aluse ihekordselt kasutatava koti,
(Eelpaigaldatud mopipadja pikendus puhta vee paagi, musta vee

omni-jaama hoidikule) paagi ja pesulauaga)

d) Sisse/vilja liilitamiseks vajutage pikalt 3 sekundit
Vajutage, et alustada puhastamisega voi peatada, kui see on sisse liilitatud

O Vajutage to6tamise ajal pausi tegemiseks
Vajutage pausi ajal, et saata robottolmuimeja tagasi laadimiseks omni-jaama; vajutage
dokkimise I6petamiseks, kui naasete omni-jaama
Lapseluku lubamiseks voi keelamiseks hoidke seda kolm sekundit all

Indikaator

Valge: puhastamine / puhastamine I6petatud / téielikult laetud

Vilkuv valge: tagasi laadima / asukoha muutmine / piisivara varskendamine
Aeglaselt vilkuv valge: laadimine

Oranz: Wi-Fi tihendus on katkenud

Vilkuv oranz: viga / ihenduse ootamine / Wi-Fi-ga ihendamine



Robottolmuimeja

o LDS-laseranduri
kate

o LDS-laserandur

. Kaitseraud

Liinilaserandur

o Lahtestamise nupp

* Tehasesdtete
taastamiseks hoidke
seda nuppu kolm
sekundit all

Vilja lilitamiseks
vajutage pikalt 10
sekundit

o Wi-Fi indikaator

- Sees: Wi-Fi ihendatud
* Vilgub: Wi-Fi ihenduse
ootel / Wi-Fi ihendamine

* Véljas: Wi-Fi pole

tihendatud
Tolmuanum Automaatse Laadimiskontakt
tiihjenduse
ava

Servaandur

Ultrahelianduri
- Tugiratas

i
HY

L=

Harjakate

o
1 T T T T )—\H

Peamine o
ratas

Peamine ratas

kinnitusava

Tolmuanuma
klamber

Automaatse
tiihjenduse .
ava T T oo Filtri klamber
Filter
Tolmuanum

Harjakatte klamber

> Mopipadja hoidiku

Omni-jaam
- Kate
Musta < Puhta vee paak
vee paak
Kaepide E%m%ﬁ Kaepide
Pesulaud o—%[ %E
Veepaagi klamber
Ujukpall
Musta vee paak
Veepaagi
klamber
o Veetoru
o Filter
o Héljuk

Puhta vee paak

31



Paigaldamine

Omni-jaam Kaitsekatete eemaldamine

Enne robottolmuimeja kasutamist

Vs

— B eemaldage mdlemalt poolt kaitseribad 1ja 2
[ . Indikaator — ning kaitsekiled 3, 4 ja 5.

Valge: omni-jaam t66tab [j

korralikult

Vilkuv oranz: omni- Toiteport 0

Tolmukapp :}‘:” - — jaama viga
Tolmukapi kate

Tolmukapi ava Signaalial
Laadimiskontaktid \l
Automaatse
tiihjenduse 1 i
ava o o Paigaldage kiiljehari ja mopi koost
Eestvaade Tagantvaade Paigaldage kiiljehari ja mopi koost joonise kohaselt. Need
on digesti paigaldatud, kui kuulete klGpsu.
Uhekordselt kasutatav kott Mopi koost
. Mopipadja -
Uhekordse koti - kinnitusala
kaepide
P O
Omni-jaama paigutamine
Mopipadja
hoidik - Asetage omni-jaam vastu seina tasasele

ja kovale porandale, néiteks puidust voi
plaaditud porandale.

- Veenduge, et tiihja ruumi kdrgus on lle
0,82 meetri, pikkus Ule 1,93 meetri ja
laius tle 0,44 meetri. Veenduge, et
omni-jaam on piirkonnas, kus on hea Wi-
Fi signaal, pistikupesa |dhedal.

Markus. Omni-jaam on tehasest viljudes Mopipadi
ihekordselt kasutatava kotiga varustatud. >044m
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Kasutamine

Pesulaua aluse pikenduse paigaldamine

- Paigaldage pesulaua aluse pikendaja omni-jaama
joonisel ndidatud suunas.

- Veenduge, et pesulaua aluse pikendus on omni-jaama
pohjaga kohakuti ja aluspind on tasane.

Toiteallika ithendamine

Asetage omni-jaam sobivasse kohta, (ihendage
juhtmekomplekt sellega ja iihendage juhtmekomplekt
pistikupessa.

Mérkus. Uhendage juhtmekomplekti pistik kindlalt
omni-jaama toitepessa, kuni indikaator jaab valgeks.

Robottolmuimeja paigutamine

- Enne kasutamist hoidke kolm sekundit all
robottolmuimeja nuppu (), et see sisse liilitada.

- Kui robottolmuimeja on sisse liilitatud, asetage
see omni-jaama ja veenduge, et robottolmuimeja
jajaama laadimiskontaktid on taielikult
joondatud.

- Robottolmuimeja tihendub edukalt omni-
jaamaga, kui kuulete héélteadet laadimise
alustamise kohta.

Markused.

- Robottolmuimeja on soovitav enne esimest kasutamist téielikult laadida.

- Kui robottolmuimeja ei liilitu madala akutaseme téttu sisse, asetage robottolmuimeja
mdneks ajaks omni-jaama, et seda laadida.

- Robottolmuimeja laadimisel lilitub see automaatselt sisse ja seda ei saa valja liilitada.

Vee lisamine puhta vee paaki

(o)
N

Maksimaalse veetaseme
margiga veepaagi maht: 4 |

Markused.

- Vett ei tohi lisada tile maksimaalse veetaseme margi (MAX).

- Arge lisage veepaaki kuuma vett, sest see véib pdhjustada paagi deformeerumise.

- Robottolmuimeja kahjustamise valtimiseks ei tohi lisada muid aineid nagu
puhastusvahendid, vélja arvatud puhas vesi.

Uhendamine rakendusega Mi Home / Xiaomi Home

See toode kasutab rakendust Mi Home / Xiaomi Home*. Seadme juhtimiseks ja teiste
nutikoduseadmetega suhtlemiseks kasutage rakendust Mi Home / Xiaomi Home.

Rakenduse allalaadimiseks ja paigaldamiseks skannige QR-kood.

Kui rakendus on juba paigaldatud, siis suunatakse teid tihenduse

seadistamise lehele. V6i otsige rakendustepoest allalaadimiseks

ja paigaldamiseks markséna ,Mi Home / Xiaomi Home".

J g

Avage rakendus Mi Home / Xiaomi Home, puudutage iilemises

paremas nurgas @ ja jargige juhiseid.

* Euroopas (vélja arvatud Venemaal) on rakenduse nimeks

Xiaomi Home. Vaikimisi tuleks kasutada teie seadmes kuvatavat C629E33F
rakenduse nime.

Markused.

- See robottolmuimeja kasutab rakendust Mi Home / Xiaomi Home ja toetab Android 9.0 ja
i0S 12.0 v&i uuemat.

- Toetatud on ainult 2,4 GHz Wi-Fi-vérgud.

- Rakenduse versioon vdib olla uuem. Jargige enda rakenduse versiooni juhiseid.
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Wi-Fi lahtestamine

Tehke jargmist, kui robottolmuimejat ei saa vérguga tihendada, kuna ruuter on lahtestatud,
parool on unustatud voi muudel pohjustel:

1. Avage robottolmuimeja kate, et ndeksite Wi-Fi indikaatorit.

2. Hoidke korraga all nuppe () ja ), kuni kuulete haalteadet, mis néitab, et robottolmuimeja
ootab vorgu seadistust.

3. Wi-Fi on edukalt lahtestatud, kui Wi-Fi indikaator vilgub.

Sisse/vélja lilitamine

- Hoidke nuppu () kolm sekundit all, et liilitada sisse robottolmuimeja indikaator. See
tahendab, et robottolmuimeja laheb ootereziimi.
- Kui tolmuimeja on peatatud aga mitte laadimas, siis hoidke selle vélja lilitamiseks all kolm

sekundit nuppu (.
Markus. Robottolmuimeja laadimisel lilitub see automaatselt sisse ja seda ei saa vélja lilitada.

Kaardi kiirloomine

- Pérast vorgu esmakordset konfigureerimist jargige rakenduses kuvatavaid juhiseid kaardi
kiireks loomiseks ja robot alustab kaardistamist ilma puhastamiseta.

- Kaardistamisprotsess viiakse |6pule, kui robottolmuieja naaseb omni-jaama, ja kaart
salvestatakse automaatselt.

Markused.

- Veenduge, et robottolmuimeja on téielikult laetud ja alustab omni-jaamast.

- Enne kaardistamist eemaldage pérandal olevad esemed, avage ruumide uksed ja blokeerige
alad, kuhu robottolmuimeja ei saa siseneda.

- Kaardistamise ajal arge jargige, liigutage voi katkestage robottolmuimejat ja arge liigutage
omni-jaama.

- Pérast kaardistamist seadistage virtuaalsed seinad vdi piiratud alad aladele, mis ei sobi
robottolmuimeja sisenemiseks, nditeks aladele, kus see voib kinni jadda véi kraapida.

- Robottolmuimeja takerdumise véltimiseks paigaldage virtuaalsed seinad véi piiratud alad
pikakarvaliste v6i servadega vaipadega aladele.

- Enne moppimist seadistage virtuaalsed seinad vo6i piiratud alad, et vélistada vaipkatetega alad
javiltida vaipade marjaks saamist.

Peatamine

Kui robottolmuimeja té6tab, vajutage selle pausile panemiseks tikskdik millist nuppu.

Miarkus. Arge tdstke ega liigutage robottolmuimejat, kui see on peatatud. Vastasel juhul véib
sellel tekkida positsioneerimisvigu, mis voivad takistada robottolmuimeja naasmist omni-jaama
voi pohjustada kaardi kadumist.

Puhkereziim

Robottolmuimeja siseneb automaatselt puhkereziimi, kui 10 minuti jooksul on t66 peatatud.
Indikaator llitub vélja. Robottolmuimeja dratamiseks vajutage suvalist nuppu.

Mérkus. 12 tunnise puhkereziimi jarel liilitub robottolmuimeja automaatselt vélja.

Puhastamisega jatkamine

Kui robottolmuimeja aku on puhastamise ajal tiihjenemas, siis liigub seade laadimiseks
automaatselt omni-jaama. Kui robottolmuimeja on piisavalt laaditud, jatkab seade
puhastamist poolelijadnud kohast.

Lapseluku satted
Lapseluku lubamiseks vi keelamiseks hoidke robottolmuimeja nuppu 1 kolm sekundit.

Maérkus. Kui lapselukk on lubatud, siis robottolmuimeja nupud ei to6ta. Selle asemel saate
robottolmuimejat juhtida rakenduse kaudu.

Tolmueemaldus

Kui robottolmuimeja naaseb automaatselt omni-jaama, et laadida parast tolmuimeja ja mopi

t606 l6petamist, tolmuimemist enne moppimist voi tolmuimeja t66 |6petamist, hakkab omni-

jaam tolmukambrit automaatselt tiihjendama.

Markused.

- Kui robottolmuimeja naaseb mopipatjade poole t66 ajal puhastamiseks omni-jaama, ei
tiihjenda see automaatselt tolmukonteinerit.

- Kui tolmu automaatse tiihjendamise funktsioon on rakenduses keelatud, ei tiihjenda
omni-jaam automaatselt tolmuanumat.

- Kui muudate rakenduses automaatse tiihjendamise sagedust, tiihjendab omni-jaam
médratud sagedusega tolmu.



Tolmuimemine ja moppimine

Alustage puhastamisega

- Enne kdivitamist veenduge, et mopi koost ja muud vajalikud osad on paigaldatud
robottolmuimejale ning puhta vee paaki on lisatud vett.
Valige rakenduses tolmueemajdamise ja moppimise
reziim ja kasutage rakendust vai vajutage nuppu ()
robottolmuimejal, et alustada puhastamist. Seejarel
planeerib robottolmuimeja optimaalse
puhastusmarsruudi ja teostab puhastusiilesande
vastavalt loodud kaardile.

Mérkused.

- Robottolmuimeja niisutab mopipadjad enne kéivitamist, olge lihtsalt kannatlik.

. Veenduge, et omni-jaam on vooluvérku ihendatud ja robottolmuimeja on omni-jaamaga
ihendatud.

- Tagamaks, et robottolmuimeja saab parast tolmuimemise ja moppimise I6petamist omni-
jaama edukalt naasta, on soovitatav robottolmuimeja kdivitada omni-jaamast. Arge
liigutage t66 ajal omni-jaama, puhta vee paaki, musta vee paaki ega pesulauda.

Mopipatjade poole iilesande ajal automaatseks
puhastamiseks tagasip66rdumine

Puhastamise ajal naaseb robottolmuimeja automaatselt omni-
jaama, et pesta mopipadjad parast teatud pindala puhastamist.
Kui mopipadjad on pestud, jatkab robottolmuimeja puhastamist.

Automaatne tolmu tiihjendamine ja mopipadja
puhastamine ning 6hu kdes kuivatamine

Kui robottolmuimeja on puhastustoimingu I6petanud ja
laadimiseks omni-jaama naasnud, alustab omni-jaam
automaatselt tolmu tiihjendamist ning seejarel puhastab ja
kuivatab mopipadjad. -

Musta vee paagi puhastamine

Parast mopipatjade puhastamist ja 6hu kdes kuivatamist
puhastage musta vee paak digeaegselt, et valtida [6hnu.

Tolmuimemine

Valige rakenduses tolmuimeja reziim, seejérel kasutage rakendust v&i vajutage nuppu ()
robottolmuimejal, et alustada puhastamist, ja robottolmuimeja tostab mopi koostu lles ning
alustab omni-jaamast tolmuimemist. Kui robottolmuimeja on tolmuimemise I6petanud, naaseb
see omni-jaama, et tolmuanum automaatselt tiihjendada.

Markused. Kui mopi koostu ei paigaldata, teostab robottolmuimeja parast kdivitamist
automaatselt tolmuimemise.

Moppimine

Enne kaivitamist veenduge, et mopi koost ja muud vajalikud osad on paigaldatud
robottolmuimejale ning puhta vee paaki on lisatud vett. Valige rakenduses mopireziim ja
kasutage rakendust voi vajutage nuppu () robottolmuimejal, et alustada puhastamist.
Seejdrel niisutab robottolmuimeja esmalt automaatselt mopipadjad ja lahkub omni-jaamast,
et alustada moppimisega. Kui robottolmuimeja on moppimise IGpetanud, naaseb see omni-
jaama, et mopipadjad pesta ja 6hu kées kuivatada.

Tolmuimemine enne moppimist

Enne kaivitamist veenduge, et mopi koost on paigaldatud robottolmuimejale ja puhta vee
paaki on lisatud vett. Valige rakenduses reziim tolmuimemiseks enne moppimist ja
kasutage rakendust véi vajutage nuppu (!) robottolmuimejal, et alustada puhastamist,
seejdrel tostab robottolmuimeja mopi koostu tolmu imemiseks tiles. Kui tolmuimemine on
|6petanud, naaseb see tolmu automaatseks tiihjendamiseks ja mopipatjade niisutamiseks
omni-jaama, seejarel langetab mopi koostu moppimisega alustamiseks.
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Hooldus ja teenindus

Osad Uhekordselt kasutatava koti asendamine
Robottolmuimeja heas seisukorras hoidmiseks on soovitatav vaadata jargmist tabelit
regulaarse hoolduse kohta. 1. Kui tihekordselt kasutatav kott on tais, tommake kate tolmukapi avast vélja.
Eemaldage lihekordselt kasutatav kott, kasutades kdepidet, ja visake see dra.
Osad Puhastamise sagedus Asendamise sagedus
Tolmuanum Puhastada vastavalt vajadusele: /
Filter Puhastada iga kahe nidala tagant 3-6 kuud
Puhta vee paak Puhastada iga kahe nadala tagant
Soovitatav puhastada
Musta vee paak pérast igat kasutuskorda /
Pesulaud Puhastada iga 1-2 nadala jarel
Hari Puhastada iga kahe nadala tagant 6-12 kuud
Kiiljehari Puhastada iga kahe nadala tagant 3-6 kuud i . o . .
— Markus. Uhekordselt kasutatava koti kdepidemest tmmates sulgete koti, et véltida tolmu
Mopipadi / 1-3 kuud ja prahi juhuslikku véljakukkumist.
Tugiratas 2. Kasutage kuiva lappi, et filtrilt 3. Paigaldage uus tihekordne kott, nagu joonisel
| DS-laserandur mustus &ra piihkida. ndidatud, ja sisestage koti kdepide pessa.
Liinilaserandur )
— Puhastada iga kuu /
Adreandur
Robottolmuimeja laadimiskontaktid
Ultraheliandur
Ultraheliandur
Robottolmuimeja pohi Soltuvalt tegelikust
- kasutusest /
Omni-jaam
Omni-jaama laadimiskontaktid
Omni-jaama signaaliala
-- Asendage iga 2,5 kuu jarel, olenevalt
Uhekordselt kasutatav kott / tegelikust kasutusest

Mérkused.

- Asendussagedus on nditlik. Kui osa on kahjustatud, tuleb see t6husa
puhastamise tagamiseks viivitamatult asendada.

- Robottolmuimeja liigutamiseks voi transportimiseks tiihjendage puhta ja musta
vee paagid, et vdltida robottolmuimeja kahjustumist transpordi ajal.




Puhta ja musta vee paakide puhastamine

1. Eemaldage nii puhta kui ka musta vee
paagid, avage nende katted ja kallake
vesi vilja.
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2. Kasutage paakide tdielikuks
pesemiseks puhast vett, seejérel
piihkige paakide vélispind kuivaks, enne
kui need omni-jaama tagasi panete.

=

Maérkus. Nii puhta vee paagis olev ujuk kui ka musta vee paagis olev ujukikuul on likuvad
osad. Arge kasutage puhastamisel liiga palju jdudu, sest see voib neid kahjustada.

Pesulaua ja pesulaua aluse puhastamine

1. Eemaldage pesulaud ning puhastage
see harja ning sooja veega.

2. Plihkige pesulauda kuiva lapiga ja
paigaldage see uuesti omni-jaama.
Veenduge, et veetoru on pesulaua soones;
vastasel juhul voib see méjutada
tavapérast kasutamist.

Markus. Arge kallutage omni-jaama igap4evase kasutamise véi puhastamise ajal.
Kui pesulaua alusele koguneb vett, plihkige see lapiga kuivaks.

Andurite ja laadimiskontaktide puhastamine

Kasutage pehmet lappi ja puhastage robottolmuimeja k&ik andurid ja laadimiskontaktid:

- Adreandurid robottolmuimeja p&hjal.

- Laadimiskontaktid robottolmuimeja tagumisel kiiljel.

- LDS-laserandur robottolmuimeja {ilaosas.

- Kaitseraud ja joone laserandurid robottolmuimeja esikiiljel

Servaandur

/c Liinilaserandur
= LDS-laserandur

Lu; Kaitseraud
- Laadimiskontaktid

Harja puhastamine

- Harja katte eemaldamiseks po6rake robottolmuimeja tagurpidi ja suruge klambrid kokku.
Tostke hari vélja, eemaldage laagrid m6lemast otsast ja puhastage harja telg.

- Kasutage kéére, et I6igata dra harjale kinni jadnud karvad ja eemaldage mustus.

- Paigaldage harja laager, hari ja harja kate tagasi ning suruge need oma kohale.

jj—o Harjakate

Vabastusnupp

> Hari —
Harja laagrid N
arja laagri ; "’/ % \1
/

N

~

ETTEVAATUST. Kui harjal on liiga palju karvu v6i kui juuksed on tihedalt kinni, drge tommake
neid j6uga, sest see voib harja kahjustada.
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Kiiljeharja puhastamine

1. Péorake robottolmuimeja timber ja témmake kiiljehari puhastamiseks iles.
2. Paigaldage kiiljehari tagasi robottolmuimejasse.

Tugiratta puhastamine

1. P66rake robottolmuimeja timber ja tommake tugiratas vélja.
2. Eemaldage rattale ja teljele kogunenud mustus, karvad ja muu priigi.
3. Pange ratas tagasi oma kohale ja suruge tugevalt paigale.

Ratas
Telg

Markused.

- Vajadusel voite telje ratta kiljest 6rnalt valja kangutada ja puhastada
tooriistaga, nditeks véikese kruvikeerajaga.

- Ratta saab puhastada veega ja parast kuivamist tagasi paigaldada.

Tolmuanuma ja filtri puhastamine

1. Tolmuanuma eemaldamiseks vajutage ja hoidke all tolmuanuma vabastusnuppu,
eemaldage filter filtri klambri kiiljest ja tiihjendage tolmuanum. Vajadusel voite
tolmuanumat loputada.

2. Koputage 6rnalt filtri raami mustuse eemaldamiseks voi
puhastage filtrit kraaniveega.

Markused.

- Arge iiritage filtrit puhastada tugevate esemetega, naiteks harja
vGi sérmega.

- Sagedane loputamine ei ole soovitatav, vastasel juhul voite
filtrit kahjustada.

- Kasutage tolmuanuma ja filtri puhastamiseks ainult puhast
vett. Arge kasutage puhastusvahendit.

3. Kuivatage tolmuanum ja filter enne nende tagasi paigaldamist
taielikult.

Mopipadja asendamine

Eemaldage mopipadi mopipadja hoidikult, et see uuega
asendada.

n
Omni-jaama puhastamine ’

Nuvalykite jkrovimo kontaktus ir universalios stotelés signalo siuntimo
Puhastage laadimiskontakte, automaatse tiihjenduse avasid ja omni-jaama
signaaliala pehme kuiva lapiga.

Aku hooldus

Robottolmuimejas on suure véimsusega liitium-ioonaku. Veenduge, et see on enne igapdevast
kasutamist laetud, sest sedasi hoiate aku optimaalset tohusust.

Maérkus. Kui robottolmuimejat pikalt ei kasutata, siis lllitage see vélja ja hoiustage.
Tuhjakslaadimisest tekkivate kahjustuste véltimiseks tuleb robottolmuimejat vdhemalt kord
kolme kuu jooksul uuesti laadida.



Tehniline kirjeldus

Robottolmuimeja Omni-jaam
Nimi Robottolmuimeja Mudel D102-JZEU
Mudel D102GL Mootmed 563 x 420 x 340 mm
Méotmed ®350x97 mm Nimisisend 200-240V ~50/60 Hz
4800 mAh (nimimaht) P o
Aku 5200 mAh (nominaalmaht) Nimivaljund 198V =
Laadimisaeg Ligikaudu 6,5 tundi Véimsus (tolmu tiihjendamise ajal) 1000 W
Netokaal 3,6 kg Véimsus (puhastamise ajal) 30W
Netokaal (tarvikutega) 123kg Voimsus ‘5’|‘“ kaes kuivatamine + 80w
aadimine)

Uhilduvus

Android 9.0 ja iOS 12.0 vGi uuem

Juhtmeta iihendus

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2

Nimipinge 144V =
Laadimispinge 196V =
Nimivéimsus 55W

To6sagedus

2400-2483,5 MHz

Suurim véljundvéimsus

<20dBm

Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation distance of at least 20 cm between
the antenna and the body of the user.

WEEE jadtmete korvaldamise ja taaskasutamise teave

K&ik seda stimbolit kandvad tooted on elektri- ja elektroonikaseadmete jadtmed (WEEE
direktiivi 2012/19/EL kohaselt), mida ei tohi korvaldada sorteerimata olmejaatmetega. Selle
asemel peaksite kaitsma inimeste tervist ja keskkonda ning viima enda jaatmed valitsuse voi
kohaliku omavalitsuse méaratud kogumispunkti, mis tegeleb elektri- ja elektroonikaseadmete
jaatmete ringlusesse vétmisega. Oige kdrvaldamine ja ringlusesse vétmine aitab véltida
fr— véimalikku kahjulikku m&ju keskkonnale ja inimeste tervisele. Kogumispunktide asukohtade ja
kasutustingimuste kohta saate lisateavet seadme paigaldajalt voi kohalikust omavalitsusest.

Lisateavet leiate veebisaidilt www.mi.com A
Tootja: Xiaomi Communications Co., Ltd. sz !

Aadress: #019, 9. korrus, hoone 6, 33 Xi'erqi Middle Road, Haidiani piirkond, Peking,
Hiina PAP

Valmistatud Hiinas
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ES atstovas

Xiaomi Technology Netherlands B.V"

Prinses Beatrixlaan 582, 2595BM, Haga, Nyderlandy Karalysté
contact@support.mi.com

JK atstovas

Xiaomi Technology UK Limited"

Davidson House, Forbury Square, Redingas, Berks$yras RG13EU
contact@support.mi.com

PARSTAVIS EIROPAS SAVIENIBA

Xiaomi Technology Netherlands B.V.

Prinses Beatrixlaan 582, 2595BM, The Hague, The Netherlands
contact@support.mi.com

PARSTAVIS APVIENOTAJA KARALISTE

Xiaomi Technology UK Limited

Davidson House, Forbury Square, Reading, Berkshire RG13EU
contact@support.mi.com

Esindaja Euroopa Liidus.

Xiaomi Technology Netherlands B.V.

Prinses Beatrixlaan 582, Haag 2595BM, Madalmaad.
contact@support.mi.com

Esindaja Uhendkuningriigis.
Xiaomi Technology UK Limited

Davidson House, Forbury Square, Reading, Berkshire RG13EU
contact@support.mi.com
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